Durchgangs- und Dreiwegeregelventile
RV 113
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Berechnung des Koeffizienten Kv

Die praktische Berechnung erfolgt unter Beriicksichtigung des
Regelkreiszustandes und der Arbeitsbedingungen des
Mediums nach den unten genannten Formeln. Das Regel-
ventil mul} in der Lage sein, den unter den gegebenen Bedin-
gungen maximalen Durchfluf® zu regeln. Dabei ist zu prifen,
ob auch der kleinste zu regelnde Durchfluf} noch regelbar ist.

Bedingung: Regelverhaltnis des Ventils r > Kvs / Kv,

Wegen der mdglichen Minustoleranz von 10% des Kviw -
Wertes gegenuber Kvs und der Forderung nach Regelbarkeit
im maximalen Durchflubereich (DurchfluRsenkung und - er-
héhung) empfiehlt der Hersteller, den Kvs-Wert des Regel-
ventils groRer als den maximalen Betriebswert Kv einzu-
stellen:

Kvs =1.1+-1.3 Kv

Dabei ist zu beachten, wie weit bereits in der Berechnung
bericksichtigt wurde, ob der Wert Q_,, eine “Sicherheits-
zugabe” enthélt, die eine Uberdimensionierung der Armatur
zur Folge haben kénnte.

Relationen fiir die Berechnung Kv

Druckverlust Druckverlust
p,> p,/2 Apzp/2
Ap<p,/2 p,< p./2
Fliissigkeit 35 b
Kv = Q T ° 2.Q
Pa- 14 -,
Gas 5147\ Ap.p, 5141.p, WP T

Konzipieren der Charakteristik unter
Berucksichtigung des Ventilhubs

Zur Auswahl der Ventilcharakteristik sollte Uberprift werden,
welchen Hub die Armatur in verschiedenen Betriebs-
zustanden erreicht. Diese Kontrolle empfehlen wir
mindestens je einmal bei minimaler, nominaler und maximaler
angenommener DurchfluBmenge. Bei der Auswahl der
Charakteristik sollte man sich danach richten, mdglichst die
ersten und letzten 5-10% Hub zu vermeiden.

Zur Berechnung des Hubs bei verschiedenen Betriebs-
zustanden und Charakteristiken kann unser Berechnungspro-
gramm VENTILY genutzt werden. Das Programm ist zur kom-
pletten Planung der Armatur von der Berechnung des Kv-
Koeffizienten bis zur Festlegung des konkreten Armaturtyps
einschliellich Antrieb geeignet.

GrofRen und Einheiten

VentildurchfluBcharakteristiken
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L- lineare Charakteristik
Kv/Kviee = 0.0183 + 0.9817. (H/H,,,)
S - LDMspline® Charakteristik
Kv/Kv,, = 0.0183 + 0.269 . (H/H,,) - 0.380 . (H/H,,)’
+1.096 . (H/H,,)’ - 0.194 . (H/H,,)’
-0.265 . (H/H,,)’ + 0.443 . (H/H,,)

Stopfbuchsen -0 -Ring EPDM

Eine Stopfbuchse von bewahrter Konstruktion, besetzt mit
Dichtelementen aus EPDM-Gummi von hoher Qualitat, die sich
fir den Einsatz bei Temperaturen von +2 bis +150°C eignet. Sie
zeichnet sich durch hohe Zuverlassigkeit und Lebensdauer aus
und ist dadurch pradestiniert fir den Einsatz in wartungsfreien
Anwendungen. lhr Hauptvorzug sind niedrige Reibungskrafte,
Dichtfahigkeit in beiden Richtungen (auch bei Unterdruck in der
Armatur) und eine Lebensdauer von uber 500 000 Zyklen.

Bezeichnung Einheit Bezeichnung der GréRe

Kv m®.h" DurchfluRkoeffizient bei einheitlichen Durchflubedingungen
KV,4 m*.h" DurchfluRkoeffizient bei Nennhub

Kv,,. m*.h" DurchfluBkoeffizient bei Minimaldurchflufl

Kvs m*.h" NenndurchfluBkoeffizient der Armatur

Q m®.h" DurchfluRvolumen im Betriebszustand (T, ,p,)

Q, Nm?.h" DurchfluRvolumen im Normalzustand (0°C, 0.101 MPa)

p, MPa Absoluter Druck vor dem Regelventil

p, MPa Absoluter Druck hinter dem Regelventil

Ps MPa Absoluter Druck des gesattigten Dampfes bei gegebener Temperatur (T,)
Ap MPa Druckabfall am Regelventil (Ap = p, - p, )

o kg.m?® Dichte des Arbeitsmediums im Betriebszustand (T,, p,)

o kg.Nm?* Dichte des Gases im Normalzustand (0°C, 0.101 MPa)

T, K Absolute Temperatur vor dem Ventil (T,=273 +1t)

r 1 Regelverhaltnis
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Vereinfachte Auslegung eines
Durchgangs-Regelventils

Medium Wasser, 115°C, stat. Druck an der Anschlul3-
stelle 600 kPa (6 bar), Ap,-=40 kPa (0,4 bar),

APerwe = 7 KPa (0,07 bar), Ap zerces =15 kPa (0,15 bar),
NominaldurchfluR Q,,, = 36 m’.h™, Minimaldurchfluf}
Q,=24mh".

Geg:

Apmspz ApVENm+ ApVERBRAUCHER + ApLE\TUNG
ApVENTIL= Apmsp' Ap\/ERBRAUCHER - ApLEITUNG =40-15-7=18kPa (0, 18 bar)

Ky = Qo _ 36

AP 0,18 ~ 8485 MmN

Sicherheitszugabe auf Herstellertoleranz (unter der Voraus-
setzung, daR der Durchfluf} Q nicht Gberdimensioniert wurde) :

Kvs=(1,1bis 1,3).Kv=(1,1bis 1,3).84,85 =
93,3bis 110,3m".h"

Aus der Reihe der Kv-Werte wahlen wir den am nachsten lie-
genden Kvs-Wert aus, d. h. Kvs =100 m®.h"'. Diesem Wert ent-
spricht die Weite DN 25. Wahlen wir ein Ventil mit Flansch-
verbindung, PN 25, aus Formguf, erhalten wir die
Typennummer:

RV 113 R 4331 16/150-80

und je nach Anforderungen an die Regelung wahlen wir dazu
den passenden Antrieb.

Druckverlust des Ventils bei voller
Offnung und gegebenem Durchflu
36

2
=(W) = 0,123 bar (12,3 kPa)

QNOM)2

AF)VENT\L H100= (KVS

Der so errechnete reelle Druckverlust der Regelarmatur sollte
bei der hydraulischen Netzberechnung beriicksichtigt werden.

Autoritat des gewahlten Ventils
= ApVENT\LH1C00 = 12,3 = 0 31

a ApVENT\L HO 40

wobei a mindestens 0,3 sein sollte, was die Kontrolle bestatigt.
Achtung: Die Berechnung der Autoritat des Regelventils muf}
sich auf den Druckunterschied am Ventil im geschlossenen
Zustand beziehen, also zum Dispositionsdruck des Zweigs
Ap,s-bei Null-Durchflu®. Niemals zum Pumpendruck Ap,,., weil
APy < AP,y durch Druckverluste an der Netzleitung bis zur
Anschluf3stelle des Regelzweigs. In diesem Fall nehmen wir
der Einfachheit halber an: Ap,¢....0= APosero= APoss-

Kontrolle des Regelverhaltnisses

Die gleiche Berechnung fiihren wir fir Minimaldurchflul Q,,,

2,4 m’.h" durch. Da die Druckverluste der festen Widerstande mit

der zweiten DurchfluBpotenz sinken, entsprechen dem Minimal-

durchflu? die Druckverluste:

ApLE\TQM\Nz 0’23 kPa’ ApVERBRQM\N= 0’49 kPa ApVENTH.OM\N= 40 - 0’23 - 0’49 =
=39kRa.

98 379 icn 2,4 3,84 m®.h"

Y \ ApVENT\L QMIN Y 0139

MIN T

Das erf rlicl egelverhaltnis
s erfRiierichpfRegels
Kv,w 3,84

sollte kleiner sein als das angegebene Regelverhaltnis r = 50.
Die Kontrolle entspricht dem.

Typischer Regelkreis unter Verwendung eines Durchgangs-Regelventils
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Anmerkung: Detaillierte Hinweise zur Berechnung von LDM-Regelarmaturen finden Sie in der Berechnungsrichtlinie 01-12.0.
Alle oben genannten Relationen gelten vereinfacht flir Wasser. Eine genaue Berechnung sollten Sie mit Hilfe der
Berechnungssoftware VENTILY durchfiihren, die auch die erforderlichen Kontrollen enthalt und auf Anforderung

kostenlos zur Verfligung gestellt wird.
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Auslegung eines Dreiwegemisch-
ventils

Geg.: Medium Wasser, 90°C, stat. Druck an der Anschluf3stelle
600kPa (6bar), Ap e, = 35kPa (0,35 bar), Ap .. =10kPa
(0.1 bar), Aprermcen = 20 kPa (0,2 bar), Nominaldurchfluf3
Qu=12m’h",

ApPUMPE02= ApVENT\L - ApVERBRAUCHER - ApLEmJNe
ApVENTIL= ApPUMPEOZ - ApVERBRAUCHER - ApLEITUNG =35-20-10=5kPa (0105 bar)

12

- Quom = - 3 et
Kv APy 10,05 53,67 mih

Sicherheitszugabe zur Herstellertoleranz (unter der Voraus-
setzung, dafd der DurchfluB® Q nicht iberdimensioniert wurde):

Kvs =(1,1bis 1,3).Kv=(1,1bis 1,3).53,7=59,1 bis 69,8 m*.h"
Aus der Reihe der Kv-Werte wahlen wir den am nachsten liegen-
den Kvs-Wert aus, d. h. Kvs = 63 m®.h" Diesem Wert entspricht
die Weite DN 65. Wahlen wir ein Ventil mit Gewinde PN 16 aus
Graugul, erhalten wir die Typennummer:

RV 113 M 6331-16/150-65

und je nach Anforderungen an die Regelung wahlen wir den
entsprechenden Antrieb aus.

Typischer Regelkreis unter Verwendung eines
Dreiwegeregelventils

Druckverlust des gewahlten Ventils bei
voller Offnung
12\

- Quow 2_ 1z _
ApVENﬂLHmo_ (KVS) _(63) =0,036 bar (3,6 kPa)

Der so errechnete reelle Druckverlust der Regelarmatur sollte
bei der hydraulischen Netzberechnung berlicksichtigt
werden.

Achtung: Bei Dreiwegeventilen ist die wichtigste Bedingung
fiir eine fehlerfreie Funktion die Einhaltung der Minimaldiffe-
renz des Dispositionsdrucks an den Stutzen A und B. Drei-
wegeventile kénnen zwar erhebliche Druckdifferenzen
zwischen Aund B verarbeiten, jedoch um den Preis der Abwei-
chung der Regelcharakteristik und damit Verschlechterung
der Regeleigenschaften. Bestehen Zweifel am Druckunter-
schied zwischen beiden Stutzen (z. B. wenn das Ventil ohne
Druckabkopplung direkt an das Primarnetz angeschlossen
ist), empfehlen wir die Verwendung eines Durchgangsventils
in Verbindung mit festem Bypass. Die Autoritat des direkten
Ventilzweigs ist in dieser Schaltung unter der Voraussetzung
konstanten Durchflusses durch den Verbraucherkreis
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Anmerkung: Detaillierte Hinweise zur Berechnung von LDM-Regelarmaturen finden Sie in der Berechnungsrichtlinie 01-12.0. Alle
oben genannten Relationen gelten vereinfacht fiir Wasser. Eine genaue Berechnung sollten Sie mit Hilfe der Berech-
nungssoftware VENTILY durchfiihren, die auch die erforderlichen Kontrollen enthalt und auf Anforderung kostenlos zur

Verfugung gestellt wird.




Zweiwegeregelventile
DN 15 - 150, PN 16
DN 15-40,PN 6

Beschreibung

Regelventile RV 113 R sind Zweiwegeregelventile mit druck-
entlastetem Kegel (mit Ausnahme der Nennweiten DN 15 bis
25), hohe Dichtheit und Flanschanschlu zum Regeln und
SchlieRen von Mediendurchflissen. Diese Ausfuhrung
ermdglicht auch bei niedrigen Antriebskraften eine Regelung
bei hohem Druckabfall. Dank der einzigartigen, fur die
Regelung thermodynamischer Vorgdnge optimierten
Durchflu3-charakteristik LDMspline sind sie ideal flr Heiz-
und Klimaanlagen.

DurchfluBcharakteristiken, Kvs-Werte und Leckrate ent-
sprechen den internationalen Normen. Ventile RV 113 R sind
mit Anschluf} fir Antriebe Siemens, Belimo, Ekorex
oder LDM angepal3t.

Anwendung

Regelventile RV 113 sind fur Heizungs- und Klimatechnik
bestimmt. Der hochstzulassige Arbeitstiiberdruck in Abhan-
gigkeit von Mediumtemperaturistin der Tabelle 1.

Technische Parameter

Arbeitsmedien

Ventile der Reihe RV 113 eignen sich fir die Regelung von
Wasser oder Luft und anderen Medien die mit dem Material
der Armatur kompatibel sind im Temperaturbereich +2°C bis
+150°C. Die Dichtflachen des Kegels und Sitzes sind
widerstandsfahig gegen normale Verschmutzungen, beim
Auftreten abrasiver Beimischungen ist es zur Sicherung einer
zuverlassigen Funktion jedoch notwendig, vor das Ventil
einen Filter zu setzen.

Zum Schutz vor Kavitationsfolgen missen die entsprechen-
den Parameter bei der Auslegung des Ventils bertcksichtigt
werden. Das Ventil ist nicht fir Wasserdampf oder Kondensat
geeignet.

Einbaupositionen

Bei Verwendung ist das Ventil immer so einzubauen, daR die
FlieBrichtung mit den Pfeilen auf Gehduse und Stutzen
Ubereinstimmt Die Einbaulage kann stehend oder liegend
erfolgen.

Baureihe RV 113R

Ausfliihrung Zweiwegeregelventile
Nennweitenbereich DN 15 bis150

Nenndruck DN 15-150, PN 16; DN 15-40,PN 6

Material Gehause

Graugufd EN-JL 1040

Material Kegel

Rostfreier Stahl 1.4027 (1.4028)

Material Spindel

Rostfreier Stahl 1.4305

Dichtungssitz EPDM
Stopfblichsendichtung EPDM
Arbeitstemperaturbereich +2 bis +150°C
Anschluf Flansche Type B1 (grober Dichtleiste)
Nach CSN-EN 1092-2 (4/2002)

Baulénge Reihe 1 nach CSN-EN 558 (9/2008)
Kegeltyp Zylindrische mit Ausschnitten und weichem Dichtungssitz
Durchflu3charakteristik LDMspline®
Kvs-Werte 1,6 bis 360 m°/h
Leckrate Klasse IV. - S1 nach CSN-EN 1349 (5/2001) (<0.0005 % Kvs)
Regelverhaltnis r 50:1
Maximal zulassiger Arbeitsiiberdruck [ MPa]
Material PN Temperature [°C ]

120 150 200 250 300 350 400 450 500 525 550
Graugufd EN-JL 1040 16 | 1,60 1,44 - --- -
(EN-GJL-250) 6 | 0,60 0,54 --- - ---
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Kvs-Werte und Differenzdriicke

Der Wert Ap.,.,ist der maximale Druckabfall am Ventil, bei Kegel wird empfohlen, daR der Druckabfall auf Dauer
dem ein zuverldssiges Offnen und SchlieBen gewdhr- 0.4 Mpanichtiiberschreitet.
leistet ist. Zur Sicherung der Lebensdauer von Sitz und

Weitere Infor- | Betétigung (Antrieb) | Siemens Belimo Ekorex LDM
mationen zur | Stellkraft 700N | 800N | 1600 N | 2000 N | 2000 N | 3200 N | 4000 N | 2000 N | 2500 N
Steuerung s.
Blatter Antriebe|  Kvs [m7h] AP | AP | AP | AP | APw | AP | AP AP | AP
DN | H 1] 2]3 ] MPa MPa MPa | MPa MPa MPa | MPa MPa MPa
PN 6
15 4 | 25|16 | 0.60 0.60 0.60 0.60 - - 0.60 0.60
20 63| — | — 0.60 0.60 0.60 0.60 - - 0.60 0.60
25 20 10 | - | - 0.60 0.60 0.60 0.60 - - 0.60 0.60
32 16 | - | - 0.60 0.60 0.60 0.60 --- - 0.60 0.60
40 25 | - | - 0.60 0.60 0.60 0.60 - - 0.60 0.60
PN 16
15 4 | 25|16 1.60 1.60 1.60 1.60 - - 1.60 1.60
20 63| — | — 1.35 1.60 1.60 1.60 - - 1.60 1.60
25 20 10 | - | - 0.86 1.03 1.60 1.60 - - 1.60 1.60
32 16 | — | - 1.60 1.60 1.60 1.60 - - 1.60 1.60
40 25 | - | - 1.60 1.60 1.60 1.60 - - 1.60 1.60
50 400 - | - 1.60 1.60 1.60 1.60 1.60 1.60 1.60 1.60
65 63.0| - | - 1.60 1.60 1.60 1.60 1.60 1.60 1.60 1.60
80 100.0, --- | --- 1.60 1.60 1.60 1.60 1.60 1.60 1.60 1.60
100 160.0 --- | -- --- 1.60 1.60 1.60 1.60 1.60 1.60
125 40 (250.0, --- | -- --- 1.60 1.60 1.60 1.60 1.60 1.60
150 360.0f - | - - 1.60 1.60 1.60 1.60 1.60 1.60

Lieferbare Antriebe

Hub
Siemens Elektroantrieb SQX 32.00 a SQX 32.03 AC 230 V, 3-Punkt-Steuerung, 700 N
Elektroantrieb SQX 82.00 a SQX 82.03 AC 24V, 3-Punkt-Steuerung, 700 N 20 mm
Elektroantrieb SQX 62 AC 24V, Steuerung 0...10V, 4...20mA, 700 N
Belimo Elektroantrieb NV24-3 AC/DC 24 V, 3-Punkt-Steuerung, 800 N
Elektroantrieb NV230-3 AC 230 V, 3-Punkt-Steuerung, 800 N
Elektroantrieb NVF24-MFT AC/DC 24 V, 3-Punkt-Steuerung, ON-OFF, 0...10V
indirekte Notstellfunktion, 800 N
Elektroantrieb NVF24-MFT-E AC/DC 24 V, 3-Punkt-Steuerung, ON-OFF, 0...10V 20 mm
direkte Notstellfunktion, 800 N
Elektroantrieb NV24-MFT AC/DC 24 V, tizeni 3-bodové, 0...10V, 800 N
Elektroantrieb NVY24-MFT AC/DC 24 V, tizeni 3-bodové, 0...10V, 800 N
Stellzeit 35 s,
Elektroantrieb NVG24-MFT AC/DC 24 V, 3-Punkt-Steuerung, 0...10V, 1600 N
Elektroantrieb AV24-3 AC/DC 24 V, 3-Punkt-Steuerung, 2000 N
Elektroantrieb AV230-3 AC 230V, 3-Punkt-Steuerung, 2000 N
Elektroantrieb AV24-MFT AC 24V, 3-Punkt-Steuerung, 0...10V, 2000 N 40 mm
Elektroantrieb AVY24-MFT AC 230V, 3-Punkt-Steuerung, 0...10V, 2000 N
Stellzeit 60 s
Ekorex Elektroantrieb PTN2-XX.0 AC 230V, 3-Punkt-Steuerung, 0...10V, 4...20mA 20 - 40 mm
Elektroantrieb PTN2-XX.2 AC 24V, 3-Punkt-Steuerung, 0...10V, 4...20mA
LDM Elektroantrieb ANT40.11 AC/DC 24 V (230 V s modulem), 2500 N
3(2)-Punkt-Steuerung, 0...10V, 4...20mA
Elektroantrieb ANT40.11S AC/DC 24 V (230 V s modulem), 2000 N
3(2)-Punkt-Steuerung, 0...10V, 4...20mA 20 -40 mm
indirekte Notstellfunktion
Elektroantrieb ANT40.11R AC/DC 24 V (230 V s modulem), 2000 N
3(2)-Punkt-Steuerung, 0...10V, 4...20mA
direkte Notstellfunktion
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RV 113 R - Abmessungen und Gewicht
PN 6
DN D, D, D, d n a f D, L V V, V, H m
mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg
15 80 55 38 11 4 12 2 44 130 167 65 96 20 2.6
20 90 65 48 11 4 14 2 44 150 167 75 96 20 3.5
25 100 | 75 | 58 | 11 4 14 3 44 | 160 | 167 | 80 | 96 | 20 | 4.1
32 120 | 90 | 69 | 14 4 16 3 44 | 180 | 177 | 90 | 9 | 20 | 63
40 130 100 78 14 4 16 3 44 200 187 100 96 20 7.9
PN 16
DN D, D, D, d n a f D, L v Vv, Vv, H m
mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg
15 95 65 46 14 4 14 2 44 130 167 65 96 20 3.5
20 105 75 56 14 4 16 2 44 150 167 75 96 20 4.6
25 115 85 65 14 4 16 3 44 160 167 80 96 20 5.4
32 140 100 76 19 4 18 3 44 180 177 90 96 20 8.5
40 150 110 84 19 4 18 3 44 200 187 100 96 20 10.5
50 165 125 99 19 4 20 3 44 230 182 155 96 20 16.7
65 185 145 118 19 4 20 3 44 290 192 185 96 20 23.0
80 200 160 132 19 8 22 3 44 310 212 193 96 20 29.5
100 | 220 | 180 | 156 | 19 8 24 3 44 | 350 | 247 | 216 | 116 | 40 | 405
125 250 210 184 19 8 26 3 44 400 272 239 116 40 58.8
150 285 240 21 23 8 26 3 44 480 297 284 116 40 80.7




Dreiwegeregelventile
DN 15 - 150, PN 16
DN 15-40,PN 6

Beschreibung

Regelventile RV 113 M sind Dreiwegeregelventile mit Misch-
oder Verteil- Funktion, hohe Dichtheit in beiden Zweigen und
Flanschanschlu®. Dank der einzigartigen, fiir die Regelung
thermodynamischer Vorgange optimierten DurchfluRcharak-
teristik LDMspline sind sie ideal fir Heiz- und Klimaanlagen.
DurchfluRcharakteristiken, Kvs-Werte und Leckrate entspre-
chen den internationalen Normen. Ventile RV 113 M sind mit
Anschlul® fir Antriebe Siemens, Belimo oder Ekorex
angepaldt.

Anwendung

Regelventile RV 113 sind fiur Heizungs- und Klimatechnik
bestimmt. Der hdchstzulassige Arbeitsiberdruck in
Abhangigkeit von Mediumtemperatur istin der Tabelle 1.

Technische Parameter

Arbeitsmedien

Ventile der Reihe RV 113 eignen sich fiir die Regelung von
Wasser oder Luft und anderen Medien die mit dem Material
der Armatur kompatibel sind im Temperaturbereich +2°C bis
+150°C. Die Dichtflachen des Kegels und Sitzes sind
widerstandsfahig gegen normale Verschmutzungen, beim
Auftreten abrasiver Beimischungen ist es zur Sicherung einer
zuverlassigen Funktion jedoch notwendig, vor das Ventil
einen Filter zu setzen.

Zum Schutz vor Kavitationsfolgen missen die entspre-
chenden Parameter bei der Auslegung des Ventils
bericksichtigt werden.

Einbaupositionen

Bei Verwendung als Mischventil ist das Ventil immer so einzu-
bauen, daf die Flief3richtung mit den Pfeilen auf Gehause und
Stutzen Ubereinstimmt (Eingdnge A, B und Ausgang AB). Bei
Verteilern ist die FlieRrichtung entgegengesetzt (Eingang AB
undAusgangeA,B).

Die Einbaulage kann stehend oder liegend erfolgen.

Baureihe RV 113 M

Ausfliihrung Dreiwegeregelventil
Nennweitenbereich DN 15 bis 150
Nenndruck DN15- 150 PN 16; DN15-40PN 6

Material Gehause

Graugufd EN-JL 1040

Material Kegel

Rostfreier Stahl 1.4027 (1.4028)

Material Spindel

Rostfreier Stahl 1.4305

Dichtungssitz EPDM
Stopfbiichsendichtung EPDM
Arbeitstemperaturbereich +2 bis +150°C
Anschluf Flansche Type B1 (grober Dichtleiste)
Nach CSN-EN 1092-2 (4/2002)
Baulénge Reihe 1 nach CSN-EN 558 (9/2008)
Kegeltyp Zylindrische mit Ausschnitten und weichem Dichtungssitz
DurchfluRcharakteristik In direktem Zweig LDMspline®, im Eckzweig linear
Kvs-Werte 1,6 bis 360 m°/h
Leckrate Klasse IV. - S1 nach CSN-EN 1349 (5/2001) (<0.0005 % Kvs)

Regelverhaltnis r 50:1
Tabelle 1 - Maximal zulassiger Arbeitsuberdruck [ MPa]
Material PN Temperature [°C ]

120 150 200 250 300 350 400 | 450 500 525 550
Graugu EN-JL 1040 16 | 1,60 | 1,44 - --- --- - - ---
(EN-GJL-250) 6 | 0,60 | 0,54 - --- -
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Kvs-Werte und Differenzdriicke

Der Wert Ap.,.,ist der maximale Druckabfall am Ventil, bei ~Kegel wird empfohlen, daR der Druckabfall auf Dauer
dem ein zuverldssiges Offnen und SchlieBen gewdhr- 0.4 Mpanichtiiberschreitet.
leistet ist. Zur Sicherung der Lebensdauer von Sitz und

Weitere Infor- | Betatigung (Antrieb) | Siemens Belimo Ekorex LDM
mationen zur | Stellkraft 700N | 800N | 1600 N | 2000 N | 2000 N | 3200 N | 4000 N | 2000 N | 2500 N
Steuerung s.
Blatter Antriebe|  Kvs [m%/h] AP, Ap,, AP | APra AD,. AP | APra AP, Ap,,
DN | H 1] 2] 3 | MPa MPa MPa | MPa MPa | MPa | MPa MPa | MPa
PN 6
15 4 | 2516 | 0.60 0.60 0.60 0.60 0.60 0.60
20 20 |63 — | — | 0.60 0.60 0.60 0.60 0.60 0.60
25 0 | - | — | 060 0.60 0.60 0.60 0.60 0.60
32 16 | -~ | — | 0.60 0.60 0.60 0.60 0.60 0.60
40 25 | - | - | 0.39 0.46 0.60 0.60 0.60 0.60
PN 16
15 4 25|16 160 1.60 1.60 1.60 1.60 1.60
20 63| — | — | 135 1.60 1.60 1.60 1.60 1.60
25 20 0 | — | — | 086 1.03 1.60 1.60 1.60 1.60
32 16 | — | — | 052 0.63 1.48 1.60 1.60 1.60
40 25 | - | — | 0.34 0.41 0.96 1.24 1.24 1.58
50 40.0| - | - | 0.7 0.21 0.55 0.72 1.23 1.57 0.72 0.94
65 630 — | — | 0.10 0.13 0.33 0.44 0.75 0.96 0.44 0.57
80 100.0, — | — | 0.06 0.08 0.22 0.29 0.50 0.64 0.29 0.38
100 160.0 — | - 0.16 0.16 0.30 0.40 0.16 0.22
125 40 |250.0 - | - 0.10 0.10 0.19 0.25 0.10 0.14
150 360.0 - | -- 0.07 0.07 0.13 0.18 0.07 0.10

Lieferbare Antriebe

Hub
Siemens Elektroantrieb SQX 32.00 a SQX 32.03 AC 230 V, 3-Punkt-Steuerung, 700 N
Elektroantrieb SQX 82.00 a SQX 82.03 AC 24V, 3-Punkt-Steuerung, 700 N 20 mm
Elektroantrieb SQX 62 AC 24V, Steuerung 0...10V, 4...20mA, 700 N
Belimo Elektroantrieb NV24-3 AC/DC 24 V, 3-Punkt-Steuerung, 800 N
Elektroantrieb NV230-3 AC 230 V, 3-Punkt-Steuerung, 800 N
Elektroantrieb NVF24-MFT AC/DC 24 V, 3-Punkt-Steuerung, ON-OFF, 0...10V
indirekte Notstellfunktion, 800 N
Elektroantrieb NVF24-MFT-E AC/DC 24 V, 3-Punkt-Steuerung, ON-OFF, 0...10V 20 mm
direkte Notstellfunktion, 800 N
Elektroantrieb NV24-MFT AC/DC 24 V, tizeni 3-bodové, 0...10V, 800 N
Elektroantrieb NVY24-MFT AC/DC 24 V, tizeni 3-bodové, 0...10V, 800 N
Stellzeit 35 s,
Elektroantrieb NVG24-MFT AC/DC 24 V, 3-Punkt-Steuerung, 0...10V, 1600 N
Elektroantrieb AV24-3 AC/DC 24 V, 3-Punkt-Steuerung, 2000 N
Elektroantrieb AV230-3 AC 230V, 3-Punkt-Steuerung, 2000 N
Elektroantrieb AV24-MFT AC 24V, 3-Punkt-Steuerung, 0...10V, 2000 N 40 mm
Elektroantrieb AVY24-MFT AC 230V, 3-Punkt-Steuerung, 0...10V, 2000 N
Stellzeit 60 s
Ekorex Elektroantrieb PTN2-XX.0 AC 230V, 3-Punkt-Steuerung, 0...10V, 4...20mA 20 - 40 mm
Elektroantrieb PTN2-XX.2 AC 24V, 3-Punkt-Steuerung, 0...10V, 4...20mA
LDM Elektroantrieb ANT40.11 AC/DC 24 V (230 V s modulem), 2500 N
3(2)-Punkt-Steuerung, 0...10V, 4...20mA
Elektroantrieb ANT40.11S AC/DC 24 V (230 V s modulem), 2000 N
3(2)-Punkt-Steuerung, 0...10V, 4...20mA 20 -40 mm
indirekte Notstellfunktion
Elektroantrieb ANT40.11R AC/DC 24 V (230 V s modulem), 2000 N
3(2)-Punkt-Steuerung, 0...10V, 4...20mA
direkte Notstellfunktion
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RV 113 M - Abmessungen und Gewicht
PN 6
DN D, D, D, d n a f D, L V V, V, H m
mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg
15 80 55 38 11 4 12 2 44 130 167 65 96 20 2.6
20 90 65 48 11 4 14 2 44 150 167 75 96 20 3.5
25 100 | 75 | 58 | 11 4 14 3 44 | 160 | 167 | 80 | 96 | 20 | 4.1
32 120 | 90 | 69 | 14 4 16 3 44 | 180 | 177 | 90 | 9 | 20 | 63
40 130 100 78 14 4 16 3 44 200 187 100 96 20 7.9
PN 16
DN D, D, D, d n a f D, L v Vv, Vv, H m
mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg

15 95 65 46 14 4 14 2 44 130 167 65 96 20 3.5
20 105 75 56 14 4 16 2 44 150 167 75 96 20 4.6
25 115 85 65 14 4 16 3 44 160 167 80 96 20 5.4
32 140 100 76 19 4 18 3 44 180 177 90 96 20 8.5
40 150 110 84 19 4 18 3 44 200 187 100 96 20 10.5
50 165 125 99 19 4 20 3 44 230 182 115 96 20 13.0
65 185 145 118 19 4 20 3 44 290 192 145 96 20 18.3
80 200 160 132 19 8 22 3 44 310 212 155 96 20 241
100 | 220 | 180 | 156 | 19 8 24 3 44 | 350 | 247 | 175 | 116 | 40 | 338
125 250 210 184 19 8 26 3 44 400 272 200 116 40 49.3
150 285 240 21 23 8 26 3 44 480 297 240 116 40 69.3
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Zweiwegeregelventile
DN 15 - 150, PN 16
DN 15-40,PN 6

Beschreibung

Regelventile RV 113 L sind Zweiwegeregelventile mit druck-
entlastetem Kegel (mit Ausnahme der Nennweiten DN 15 bis
25), hohe Dichtheit und Flanschanschlu® zum Regeln und
SchlieRen von Mediendurchflissen. Diese Ausfuhrung
ermdglicht auch bei niedrigen Antriebskraften eine Regelung
bei hohem Druckabfall. Dank der einzigartigen, fur die
Regelung thermodynamischer Vorgdnge optimierten
Durchflu3-charakteristik LDMspline sind sie ideal flr Heiz-
und Klimaanlagen.

DurchfluBcharakteristiken, Kvs-Werte und Leckrate ent-
sprechen den internationalen Normen. Ventile RV 113 L sind
mit Anschlul® fir elektrohydraulische Antriebe Siemens
angepaldt.

Anwendung

Regelventile RV 113 sind fur Heizungs- und Klimatechnik
bestimmt. Der hochstzulassige Arbeitstiiberdruck in Abhan-
gigkeit von Mediumtemperaturistin der Tabelle 1.

Technische Parameter

Arbeitsmedien

Ventile der Reihe RV 113 eignen sich fir die Regelung von
Wasser oder Luft und anderen Medien die mit dem Material
der Armatur kompatibel sind im Temperaturbereich +2°C bis
+150°C. Die Dichtflachen des Kegels und Sitzes sind
widerstandsfahig gegen normale Verschmutzungen, beim
Auftreten abrasiver Beimischungen ist es zur Sicherung einer
zuverlassigen Funktion jedoch notwendig, vor das Ventil
einen Filter zu setzen.

Zum Schutz vor Kavitationsfolgen missen die entsprechen-
den Parameter bei der Auslegung des Ventils bertcksichtigt
werden. Das Ventil ist nicht fir Wasserdampf oder Kondensat
geeignet.

Einbaupositionen

Bei Verwendung ist das Ventil immer so einzubauen, daR die
FlieBrichtung mit den Pfeilen auf Gehduse und Stutzen
Ubereinstimmt Die Einbaulage kann stehend oder liegend
erfolgen.

Baureihe RV 113 L

Ausfliihrung Zweiwegeregelventile
Nennweitenbereich DN 15 bis150

Nenndruck DN 15-150, PN 16; DN 15-40,PN 6

Material Gehause

Graugufd EN-JL 1040

Material Kegel

Rostfreier Stahl 1.4027 (1.4028)

Material Spindel

Rostfreier Stahl 1.4305

Dichtungssitz EPDM
Stopfblichsendichtung EPDM
Arbeitstemperaturbereich +2 bis +150°C
Anschluf Flansche Type B1 (grober Dichtleiste)
Nach CSN-EN 1092-2 (4/2002)

Baulénge Reihe 1 nach CSN-EN 558 (9/2008)
Kegeltyp Zylindrische mit Ausschnitten und weichem Dichtungssitz
Durchflu3charakteristik LDMspline®
Kvs-Werte 1,6 bis 360 m°/h
Leckrate Klasse IV. - S1 nach CSN-EN 1349 (5/2001) (<0.0005 % Kvs)
Regelverhaltnis r 50:1
Maximal zulassiger Arbeitsiiberdruck [ MPa]
Material PN Temperature [°C ]

120 150 200 250 300 350 400 450 500 525 550
Graugufd EN-JL 1040 16 | 1,60 1,44 --- - --- -
(EN-GJL-250) 6 | 0,60 0,54 --- - ---

-11-
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Kegel wird empfohlen, daR der Druckabfall auf Dauer
0.4 Mpa nicht liberschreitet.

Kvs-Werte und Differenzdriicke

Der Wert Ap... ist der maximale Druckabfall am Ventil, bei
dem ein zuverldssiges Offnen und SchlieBen gewahr-
leistet ist. Zur Sicherung der Lebensdauer von Sitz und

Weitere Infor- | Betatigung (Antrieb) Siemens

mationen zur SKD SKB SKC

Steuerung s. Stellkraft 1000 N | 2800 N | 2800 N

Blatter Antriebe

Kvs [m?h] ADp,.. APp,.. AP,
DN | H 1] 2 ]3] MPa MPa MPa
PN 6

15 4 | 25116 0.60 ---

20 20 6.3 | - | - 0.60 -

25 10 | — | — 0.60 0.60

32 16 | — | - 0.60 0.60

40 25 | — | - 0.60 0.60

PN 16

15 4 | 25|16 1.60 -

20 6.3 | — | — 1.60 -

25 10 | — | - 1.37 1.60

32 20 16 | — | - 1.60 1.60

40 25 | - | - 1.60 1.60

50 40.0| - | - 1.60 1.60

65 63.0| - | -- 1.60 1.60

80 100.0| - | --- 1.60 1.60

100 160.0f - | - - 1.60

125 40 |250.0f --- | --- - 1.60

150 360.0 - | --- - 1.60

Lieferbare Antriebe

Hub

Elektrohydraulische Antrieb SKD 32.50 AC 230 V, 3-Punkt-Steuerung, 120 s
Elektrohydraulische Antrieb SKD 82.50 AC 24V, 3-Punkt-Steuerung, 120 s
Elektrohydraulische Antrieb SKD 32.51 AC 230V, 3-Punkt-Steuerung, 120 s, Notstellfunktion

Siemens Elektrohydraulische Antrieb SKD 32.21 AC 230V, 3-Punkt-Steuerung, 30 s, Notstellfunktion 20 mm
Elektrohydraulische Antrieb SKD 82.51 AC 24V, 3-Punkt-Steuerung, hav. funkce
Elektrohydraulische Antrieb SKD 60 AC 24V, Steuerung 0...10 V, 4...20 mA
Elektrohydraulische Antrieb SKD 62 AC 24V, Steuerung 0...10 V, 4...20 mA, Notstellfunktion
Elektrohydraulische Antrieb SKD 62UA AC 24V, Steuerung 0...10 V, 4...20 mA, Notstellfunktion
Elektrohydraulische Antrieb SKB 32.50 AC 230 V, 3-Punkt-Steuerung, 120 s
Elektrohydraulische Antrieb SKB 82.50 AC 24V, 3-Punkt-Steuerung, 120 s
Elektrohydraulische Antrieb SKB 32.51 AC 230 V, 3-Punki-Steuerung, 120 s, Notstellfunktion

Siemens Elektrohydraulische Antrieb SKB 82.51 AC 24V, 3-Punkt-Steuerung, 120 s, Notstellfunktion 20 mm
Elektrohydraulische Antrieb SKB 60 AC 24V, Steuerung 0...10 V, 4...20 mA
Elektrohydraulische Antrieb SKB 62 AC 24V, Steuerung 0...10 V, 4...20 mA, Notstellfunktion
Elektrohydraulische Antrieb SKB 62UA AC 24V, Steuerung 0...10 V, 4...20 mA, Notstellfunktion
Elektrohydraulische Antrieb SKC 32.50 AC 230 V, 3-Punkt-Steuerung, 120 s
Elektrohydraulische Antrieb SKC 82.50 AC 24V, 3-Punkt-Steuerung, 120 s
Elektrohydraulische Antrieb SKC 32.51 AC 230 V, 3-Punkt-Steuerung, 120 s, Notstellfunktion

Siemens Elektrohydraulische Antrieb SKC 82.51 AC 24V, 3-Punkt-Steuerung, 120 s, Notstellfunktion 40 mm
Elektrohydraulische Antrieb SKC 60 AC 24V, Steuerung 0...10 V, 4...20 mA
Elektrohydraulische Antrieb SKC 62 AC 24V, Steuerung 0...10 V, 4...20 mA, Notstellfunktion
Elektrohydraulische Antrieb SKC 62UA AC 24V, Steuerung 0...10 V, 4...20 mA, Notstellfunktion

-12-



S

@D,

n x ¢d

” |
| |
. — == <—l|8|5|da
Q| | & &
ITH
L '
= | é\ ‘
L
RV 113 L - Abmessungen und Gewicht
PN 6
DN D, | D, | D, d n a f D, L v v, vV, H m
mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg
15 80 | 55 | 38 | 11 4 12 2 44 | 130 | 167 | 65 | 96 | 20 | 26
20 9 | 65 | 48 | 11 4 14 2 44 | 150 | 167 | 75 | 96 | 20 | 35
25 100 | 75 | 58 | 11 4 14 3 44 | 160 | 167 | 80 | 96 | 20 | 4.1
32 120 | 90 | 69 | 14 4 16 3 44 | 180 | 177 | 90 | 9 | 20 | 63
40 130 | 100 | 78 | 14 4 16 3 44 | 200 | 187 | 100 | 96 | 20 | 7.9
PN 16
DN D, | b, | D, d n a f D. L Y v, v, H m
mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg
15 95 | 65 | 46 | 14 4 14 2 44 | 130 | 167 | 65 | 96 | 20 | 35
20 105 | 75 | 56 | 14 4 16 2 44 | 150 | 167 | 75 | 96 | 20 | 46
25 115 | 85 | 65 | 14 4 16 3 44 | 160 | 167 | 80 | 96 | 20 | 54
32 140 | 100 | 76 | 19 4 18 3 44 | 180 | 177 | 90 | 96 | 20 | 85
40 150 | 110 | 84 | 19 4 18 3 44 | 200 | 187 | 100 | 96 | 20 | 105
50 165 | 125 | 99 | 19 4 20 3 44 | 230 | 182 | 155 | 96 | 20 | 167
65 185 | 145 | 118 | 19 4 20 3 44 | 290 | 192 | 185 | 96 | 20 | 23.0
80 200 | 160 | 132 | 19 8 22 3 44 | 310 | 212 | 193 | 96 | 20 | 295
100 | 220 | 180 | 156 | 19 8 24 3 44 | 350 | 247 | 216 | 116 | 40 | 405
125 | 250 | 210 | 184 | 19 8 26 3 44 | 400 | 272 | 239 | 116 | 40 | 588
150 | 285 | 240 | 211 | 23 8 26 3 44 | 480 | 297 | 284 | 116 | 40 | 807
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Zusammensetzung der kompletten ventiltypenbezeichnung RV 113

XX XXX X XXXX =] XX /XXX ]| XXX
1. Ventil Regelventil RV
2. Typenbezeichnung Ventil aus GrauguR 113
3. Funktion Zweiwegeregelventill R
Dreiwegeregelventill M
Zweiwegeregelventill fir elektrohydraulische Antriebe L
4. Anschlufd Flanschen, zweiwege 4
Flanschen, dreiwege (Misch- oder Verteil-) 6
5. Material Gehause Grauguf 3
6. DurchfluRcharakteristik | LDMspline®/ linearni 3
7. Kvs Spaltennummer nach kvs-Tabelle X
8. Nenndruck PN PN 6 06
PN 16 16
9. Héchsttemperatur °C 150°C 150
10. Nennweite DN DN 15 bis 150 XXX

Bestellbeispiel: RV113 R4331-16/150-065
Antrieb mul} extra spezifiziert werden.
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Elektroantriebe
SQX 32..., SQX 82...
Siemens (Landis & Staefa)

Technische Parameter

Typ SQX 32.00 ‘ SQX 32.03 SQX 82.00 ‘ SQX 82.03
Versorgungsspannung 230V 24V

Frequenz 50...60 Hz

Leistungsaufnahme 3VA \ 6,5 VA \ 3VA \ 6,5 VA
Steuersignal 3 - Punkt

Stellzeit 150 s \ 35s \ 150 s \ 35s
Nennkraft 700 N

Hub 20 mm

Schutzart IP 54

Maximale Mediumtemp. 140°C

Zul. Umgebungstemp. -15 bis 50°C

Zul. Umgebungsfeuchte 0-95%r. F

Gewicht 1,5 kg

Zubehor

1 Potentiometer und ein Hilfsschalter ASZ7.4 0...1000 Q

1 Hilfsschalterpaar ASC9.4

1 Hilfsschalter ASC9.5

Anmerkung: in jeden Antrieb kann immer nur eine Ergénzung eingebaut werden. Bei Nennhub der Armatur 20 mm kann der
tatsdchliche Potentiometerbereich bis zu 25% niedriger sein)

Antriebsabmessungen
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« = min. 100 mm
__j 4 « = min. 200 mm
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AnschluBschema der Antriebe

SQX 32... SQX 82...

Vi 3] 6 cl ol al 3[ 6 c| bl a
| 100% 100%
i Jo% Jo%
|
|
|
} ci c2 1000n ci c2 10000

11 ! 4| 5| 7| 8/ max.2 Einheiten 4| 5| 7| 8| max.2 Einheiten

Cm1

Cm2

c1

c1,c2
c1,1000 Q

Endlagenschalter
Endlagenschalter

Hilfsschalter ASC9.5
Hilfsschalterpaar ASC9.4
Hilfsschalter und Potentiometer
als Set ASZ7.4
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Elektroantriebe
SQX 62
Siemens (Landis & Staefa)

Technische Parameter

Typ SQX 62
Versorgungsspannung 24V
Frequenz 50...60 Hz
Leistungsaufnahme 6,5 VA
Steuersignal 0..10V;4-20 mA
Stellzeit 35s
Nennkraft 700 N
Hub 20 mm
Schutzart IP 54
Maximale Mediumtemperatur 140°C
Zulassige Umgebungstemperatur -15 bis 50°C
Zulassige Umgebungsfeuchte 0-95%r.F.
Gewicht 1,6 kg

Antriebsabmessungen

SQX 62

46

110

226*

21 >>

4 = min. 100 mm
o <4 « = min. 200 mm

a0
73
4{_\\
2018,5) p2ra
Pgi1 771N
,,1:\\

12 s

1 i

+ —L
|

123
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AnschluBRschema des Antriebs SQX 62

SP 3 Y1 Antrieb SQX62...
-1 == 3 N1 Regler
i il 8 .
v i H RIﬁM R¢lM il A M F1 Frostschutzthermostat mit Ausgang
=p--4 N1 L2 IRT L i a1 P1 0...1000 © (Umschalter DIL Nr. 2 in
< I ‘ Position “1000 QQ” umschalten)
> Eila P1 Positionsanzeige
> ,C_’_ 8' o R1 Positionsriickmelder mit Ausgang
T | S <118 0..1000 Q
o ol o™ (Umschalter DIL Nr..2 in Position
Q| Aiio “1000 Q" umschalten)
G Y R M U
Go Y1
SN
Klemmen auf der Anschlulleiste
VvV V.V V A G, GO AC 24 V Versorgungsspannung
4 ! ! t A G - Systempotential (SP)
G Y R M U GO - Systemnull (SN)
Y Eingang fiir Steuersignal DC 0...10 V
GO R Eingang fir Steuersignal DC 4...20 mA
T oder 0...1000 Q (Signaltyp wird mit
A Umschalter DIL Nr. 2 gewahit)
M MeRnull
U Ausgangssignal DC 0...10 V

sofern an Klemme Y DC 0...10 V ist
oder R=0...1000 Q
(Maximalwertauswahl beider Signale),
oder Ausgangssignal DC

4...20 mA sofern an Klemme R DC
4..20 mAist
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HLA
HLB

Elektrohydraulische Antriebe
SKD 32..., SKD 82...
Siemens (Landis & Staefa)

Technische Parameter

Typ SKD3250 |  SKD 82.50 SKD32.51 | SKD3221 |  SKD 8251

Bezeichn. in Ventiltypennr. HLA HLB

Versorgungsspannung 230 V \ 24V 230V \ 24V

Frequenz 50...60 Hz

Leistungsaufnahme 10 VA 15 VA

Steuersignal 3 -Punkt 3 -Punkt

Stellzeit offen 120 s 120 s 30s 120 s
geschl. 120 s 120 s 10s 120 s

Notstellfunktion — 8s

Nennkraft 1000 N

Hub 20 mm

Schutzart IP 54

Maximale Mediumtemp.

140°C (bei Verwendung von Faltenbalgstopfbuchse oder Kiihler 180°C)

Zul. Umgebungs- und

Oberflachentemperatur -15 bis 50°C
Zul. Umgebungsfeuchte 5-95%r. F.
Gewicht (einschl. Verp.) 3,6 kg

Zubehor

Hilfsschalterpaar ASC9.3

Potentiometer 1000 Q ASZ7.3 *)

Potentiometer 135 Q ASZ7.31 )

Potentiometer 200 Q ASZ7.32 *)

*) fur einen Antrieb kann nur ein Potentiometer verwendet werden

Antriebsabmessungen

@127

| >

300*

att

64 | 105 >

143

123

66

Pgii
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AnschluBRschema des Antriebs SKD 32...

01815

Hﬂ
F1 Y1 Y2
L
Y1 Y2 3‘ 3l alblc‘ 21 Y1 Y2 3‘ 3I al b’ z:I
100 %) 1100 %44
N o R | o]
! S 2 }CF ! o X=E !cl c2
D c1 IC. :,
cmi n Cm1 i
N 4I5vdl : Y2 4,5.4‘ I Y1
— ASC9.3 ASZ7.3... '-:=' ASC9.3 ASZ7.3...
SKD32.50 SKD32.51
SKD32.21
AnschluBschema des Antriebs SKD 82...
01814
ETH
F1 Y1 Y2
T
Y1 Y2 3‘ 3‘ a.blcI 21 Y1 Y2 3I 3' al b‘ c‘
100 % 1100 %) 1100 %
i. 0% 0% 0 %]
@ c1 ic2 lc1 ic2
cmt | |
G 4|5v4\ : Y2 4'5I4‘ ' Y1
ASC9.3 ASZ7.3... ASC9.3 ASZ7.3..
SKD82.50 (U) | SKD82.51 (U)
|
|

N1

AC 230V

N1

AC24V

Sicherheitsthermostat
Regler

Antriebe

Umschalter
Endlagenschalter
Doppelhilfskontakt

.. Potentiometer

Phase

Null

Stellsignal "OFFNET"
Stellsignal "SCHLIESST"
Notstellfunktion

Sicherheitsthermostat
Regler

Antriebe

Umschalter
Endlagenschalter
Doppelhilfskontakt
Potentiometer
Systempotential
Systemnull

Stellsignal "OFFNET"
Stellsignal "SCHLIESST"
Notstellfunktion
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HLA
HLC

Elektrohydraulische Antriebe
SKD 60 und SKD 62...

Siemens (Landis & Staefa)

Technische Parameter

Typ SKD 60 SKD 62 \ SKD 62UA
Bezeichn. in Ventiltypennr. HLA HLC
Versorgungsspannung 24V
Frequenz 50...60 Hz
Leistungsaufnahme 17 VA/ 12 VA
Steuersignal 0-10V,4-20mA, 0-1000Q
Stellzeit offen 30s
geschl. 15s
Notstellfunktion --- \ 15s
Nennkraft 1000 N
Hub 20 mm
Schutzart IP 54
Maximale Mediumtemp. 140°C (bei Verwendung von Faltenbalgstopfbuchse oder Kiihler 180°C)
Zul. Umgebungsfeuchte 5-95%r. F
Gewicht (einschl. Verp.u 3,6 kg 3,85 kg 3,6 kg

*) UA ... Version mit verbesserter Elektronik

Zubehor

Hilfsschalter 24 V ASC1.6

Beschreibung

Alle stetigen Antriebe sind neu mit ACT-Steuer- |
technologie ausgestattet.

standardmanig:

- Hubkalibrierung
- LED-Zustandsanzeige

- Ruckfihrsignal an Klemme U

- Zwangssteuerung an Klemme Z

ermoglicht auRerdem:

Die Version mit verbesserter Elektronik (UA) %4 = =
01 H0

- Steuersignalinversion
- Sequenzsteuerung
- Hubbegrenzung

Diese ermdglicht

1 L1
- . &
- Wahl der DurchfluBcharakteristik (log/lin)
- Wahl des Steuersignals an Klemme Y '
entsprechend Eingangssignal an Klemme Y !

Antriebsabmessungen

p127 > lA 64 ‘ 105 >
A

Pg11

143

300*

=

I
[]

123

|

|

|

l

(Y]
84

4 66

265
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AnschluBRschema der Antriebe

" o (SP) B1 Fahler
F1 Frostschutz
B1 ! F1 N1 Regler
. B M },_‘3 Y1 Antrieb
5 G B1 M N1
>
S
(8]
GO Y1 M <
— | |
G Y M U z M
GO
1 GO (SN)

AnschluRklemmen

ay— Versorgungsspannung AC 24 V: Systemnull (SN)
_‘G—_— Versorgungsspannung AC 24 V: Systempotential (SP)
v |— Steuersignal DC 0...10 (30) V oder DC 4...20 mA

M | — MeRnull (=G0)

T—— Positionsanzeige DC 0...10 V oder DC 4...20 mA
Z— Eingang fir Zwangssteuerung

Hllfskontakt ASC1.6

3 01804

c1
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HLD, HLE
HLG, HLH

Elektrohydraulische Antriebe
SKB 32..., SKB 82...

SKC 32..., SKC 82...

Siemens (Landis & Staefa)

Technische Parameter

Typ SKB 32.50 \ SKB 82.50 | SKB 32.51 \ SKB 82.51 | SKC 32.60 \ SKC 82.60 | SKC 32.61 \ SKC 82.61

Bezeichn. in Ventiltypennr. HLD HLE HLG HLH

Versorgungsspannung 230V | 24V 230V | 24V 230V | 230V [ 24V

Frequenz 50...60 Hz

Leistungsaufnahme 10 VA 15 VA \ 19 VA 24 VA

Steuersignal 3 - Punkt

Stellzeit offen 120 s 120 s 120 s 120 s
geschl. 120 s 120 s 120 s 120 s

Notstellfunktion --- 10s - 18s

Nennkraft 2800 N

Hub 20 mm \ 40 mm

Schutzart IP 54

Maximale Mediumtemp.

220°C (hoéhere Temperaturen nur bei Verwendung von Faltenbalgstopfbuchse oder Kihler)

Zulass. Umgebungs-
und Oberflachentemp.

-15 bis 50 °C

Zul. Umgebungsfeuchte

0-95%r.v.

Gewicht (einschl. Verp.)

8,4 kg

8,9 kg

\ 10 kg

10,5 kg

Zubehor

Hilfsschalterpaar ASC9.3

Potentiometer 1000 Q ASZ7.3 *)

Potentiometer 135 Q ASZ7.31 *)

Potentiometer 200 Q ASZ7.32 *)

*) fur einen Antriebe kann nur ein Potentiometer verwendet werden

Antriebsabmessungen
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AnschluBRschema der Antriebe SKB 32..., SKC 32...

01851

H] l' L
T
F1
Y1 Y2 N1
]
VT IR RN FIBRE R EEERIDE >
k3 Mw‘;: W% JS] |8
L] L]
§ §%F c1| [c2 %CF c1| fe2 O
}CF <
Cmi n cm1
11) N 4 5I4I | Y2 11 N 4I5I4‘ ! Y1
= Asce3 ASZ13.. = ASC9.3 ASZ7.3..
SKB32.50 SKB32.51
SKC32.60 SKC32.61
- N

AnschluBRschema der Antriebe SKB 82..., SKC 82...

01850

é
F Y1 Y2
]
Y1 Y2 3‘ 3l alblcI 21 Y1 Y2 3‘ 3l Eal bl ci
§io% #100% 100 % k Lm‘o"%
0% 0 %) 0% H L 0
° . H |
EF c1| |e2 c1| [c2| : —
Cm1 I }an Cm1 i
11 [ Alsials] Y2 11 [ Alsials Y1
ASC9.3 ASZ7.3... ASC9.3 i Aszr3..
SKB82.50(U) SKD82.51(U)
SKC82.60(U) SKC82.61(U)

N1

AC24V

F1 Sicherheitsthermostat
N1 Regler

Y1/2 Antriebe

C1/2 Umschalter

Cm1 Endlagenschalter
ASC9.3 Doppelhilfskontakt
ASZ7.3... Potentiometer

L Phase

N Null

Y1 Steuersignal "OFFNET"
Y2 Steuersignal "SCHLIESST” |
11 Steuersignal Sequenz
21 Notstellfunktion

F1 Sicherheitsthermostat
N1 Regler

Y1/2 Antriebe

C1/2 Umschalter

Cmi1 Endlagenschalter
ASC9.3 Doppelhilfskontakt
ASZ7.3... Potentiometer

G Systempotential

GO Systemnull

Y1 Steuersignal "OFFNET"
Y2 Steuersignal "SCHLIESST"
1 B

21 Notstellfunktion
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HLD, HLF
HLG, HLI

Elektrohydraulische Antriebe
SKB 60 und SKB 62...

SKC 60 und SKC 62...
Siemens (Landis & Staefa)

Technische Parameter

Typ SKB 60

SKB 62

| SKB 62UA"

SKC 60

SKC 62

| SKC 62UA”

Bezeichn. in Ventiltypennr. HLD

HLF

HLG

HLI

Versorgungsspannung

24V

Frequenz

50...60 Hz

Leistungsaufnahme 13 VA \

17 VA

| 24VA

28 VA

Stellsignal

0-10V,4-20mA, 0-1000Q

Stellzeit offen

120 s

120 s

geschl.

15s

20s

Notstellfunktion === ‘

15s

20s

Nennkraft

2800 N

Hub

20 mm

40 mm

Schutzart

IP 54

Maximale Mediumtemp.

220°C (héhere Temperaturen nur bei Verwendung von Faltenbalgstopfbuchse oder Kiihler)

Zulass. Umgebungs-
u. Oberflachentemp.

-15 bis 55°C

Zul. Umgebungsfeuchte

0-95%r.v.

Gewicht (einschl. Verp.)

8,6 kg

10 kg

*) UA ... Version mit verbesserter Elektronik

Zubehor

Hilfsschalter 24 V ASC1.6

Beschreibung

Alle stetigen Antriebe sind neu mit ACT-
Steuer-technologie ausgeristet, die
standardmaRig ermdglicht:

- Hubkalibrierung

- LED-Zustandsanzeige

- Wahl der DurchfluBcharakteristik (log/lin)

- Wahl des Steuersignals an Klemme Y

- Ruckfihrsignal an der Klemme U
entsprechend Eingangssignal an KlemmeY

- Zwangssteuerung an Klemme Z

Die Version mit verbesserter Elektronik (UA)
ermoglicht auRerdem:

- Inversion des Steuersignals
- Sequenzsteuerung
- Hubbegrenzung

Antriebsabmessungen

<

2178

A
> :‘4
I

H- .

| I

375*

= Pg 11}

137 ’ ’

235

147

024

210/014

76

-25-



/\

AnschluBRschema der Antriebe

01802

G (SP)
B1 1 F1
© B M ;\13
(] L
3
’ G B1 M N1
>
<
o~
(6]
GO Y1 M <
=
G Y M U z M
GO
l GO (SN)

AnschluRklemmen

!

Versorgungsspannung AC 24 V: Systemnull (SN)

I

Versorgungsspannung AC 24 V: Systempotential (SP)
Steuersignal DC 0...10 (30) V oder DC 4...20 mA
MeRnull (=G0)

Positionsanzeige DC 0...10 V oder DC 4...20 mA

Eingang flr Zwangssteuerung

!

I

INICIiITIOI%’I

Hilfskontakt ASC1.6

3 01804

c1

Fahler
Sicherheitsthermostat
Regler

Antrieb
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Elektroantriebe
NV...
Belimo

Technische Parameter

Typ NV24-3 NV230-3 NV24-MFT \ NVY24-MFT \ NVF24-MFT \NVF24-MFT—E\ NVG24-MFT
Versorgungsspannung AC/DC24V | AC230V AC/DC 24V

Frequenz 50...60 Hz

Leistungsaufnahme / Auslegung | 3W/5VA[6W/7VA|[ 3W/5VA|3W/5VA | 5,5 W /10 VA | BW/5VA
Stellsignal 3 - Punkt 0-10V (3 - Punkt, ON - OFF)

Hubzeit bei (20 mm) 150 s 35s 150's
Sicherheitsverstellung - - 30s -
Notstellfunktion Indirekt | Direkt

Nennkraft 800 N 1600 N
Hub 2 bis 20 mm

Schutzart IP 54

Maximale Mediumtemperatur +5...150°C

Zulassige Umgebungstemperatur 0 bis 50°C

Zulassige Umgebungsfeuchte 5..95%

Gewicht 1,5 kg

Direkte und indirekte Antriebsfunktion

Bei der direkten Funktion verschiebt sich bei Stromausfall die
Spindel aus dem Antriebsmodul heraus (das Ventil 6ffnet
sich).

Bei der indirekten Funktion verschiebt sich bei Stromausfall
die Zugstange in den Antrieb hinein (Ventil schlief3t).

Antriebsabmessungen
179

110

EL \ i
Y | i l]_;_ﬂ

258

Multifunktionstechnologie MFT

Durch den eingebauten Mikroprozessor kann der Anwender an
den Antrieben einige Parameter konfigurieren, so z. B. Bereich
und Typ des Stellsignals, Verstellgeschwindigkeit, Endlagen-
begrenzung, Abschaltmoment u. a. Das erfolgt mit PC oder
einem speziellen Programmiergeréat.
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AnschluBschemata der Antriebe

NV24-3 a NV230-3
1l ~ AC24V Anschluf tber

- + DC24V Trenntrafo L+ N L1 AC230V
\ O\ |
I 1l ,,,|,, I
T B
1 2 3 L1 2 3
,f#, . . i
3 S| E|
1 yiyvz NVv24-3 N Y1Y2 NV230-3

NV24-MFT a NVY24-MFT

1l ~ AC24V Anschluf tber
= + DC24V Trenntrafo

Y DC 0...10 V—¢— Stellsignal vom Regler
Y2 <—
U DC 2...10 VP Melspannung U flr Positionsanzeiger

|

w
-

0
1

9 N
+1H———|\>

A

4

o
5
D
341151 6 7 Ny24-MFT
YiZY2 U

NVY24-MFT

NVF24-MFT a NVF24-MFT-E

1l ~ AC24YV Anschlufd tiber
= + DC24V Trenntrafo

Y DC 0...10 V- Stellsignal vom Regler
Y2 <+
F U DC 2...10 V—»— MelRspannung U flr Positionsanzeiger
1

-
o]
w

4 5

D

2] B][2] 5] 6 7
1 ~YiZY2 U NVF24-MFT(-E)
+

~

NVG24-MFT

1l ~ AC24V Anschlufd Gber
= + DC24V Trenntrafo

1 . — Y DC 0...10 V- Stellsignal vom Regler
Y2 <
F U DC 2...10 V—»— MelRspannung U fir Positionsanzeiger
e

NVG24-MFT
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Elektroantriebe
AV...
Belimo
Technische Parameter
Typ AV24-3-R AV230-3-R AV24-MFT-R \ AVY24-MFT-R
Versorgungsspannung AC/DC 24 V AC 230 V AC/DC 24 V
Frequenz 50...60 Hz
Leistungsaufnahme / Auslegung 4 W/5VA \ 4W/55VA 6 W/10 VA
Stellsignal 3 - Punkte 0-10V (3 - Punkte, ON - OFF)
Hubzeit bei (20 mm) 300s (150 s) 150 s \ 60s
Nennkraft 2000 N
Hub 8 bis 50 mm
Schutzart IP 54
Maximale Mediumtemperatur +5... 150°C
Zulassige Umgebungstemperatur 0 bis 50°C
Zulassige Umgebungsfeuchte 5..95%
Gewicht 3,5kg

Multifunktionstechnologie MFT

Durch den eingebauten Mikroprozessor kann der Anwender an
den Antrieben einige Parameter konfigurieren, so z. B. Bereich
und Typ des Stellsignals, Verstellgeschwindigkeit, Endlagen-
begrenzung, Abschaltmoment u. a. Das erfolgt mit PC oder
einem speziellen Programmiergerat.

Antriebsabmessungen
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AnschluBRschemata der Antriebe

AV24-3-R a AV230-3-R
1l ~ AC24V Anschluf’ Gber

- + DC24V Trenntrafo - N L1 AC230V
|| ||
T N
1 2 3 L1 2 3
d=b d——+
1][2][3 =1 [2]1[3]
1 )11 Y2 AV24-3-R N Y1Y2 AV230-3-R

AV24-MFT-R a AVY24-MFT-R

1l ~ AC24V Anschluf tiber
= + DC24V Trenntrafo

‘ ——— Y DC 0...10 V¢ Stellsignal vom Regler
Y2 <—
F U DC 2...10 VP Melspannung U fiir Positionsanzeiger
e
5

|
IS

- :
1 3 4

9 N
+Q H———l\)

D

SILAT1e] 6 7 Av24-MFT-R
YiZY2 U Avy24-MFT-R
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Elektroantriebe PTN 2

____ Ekorex
Technische Parameter
Typ PTN 2.20 PTN 2.32 PTN 2.40
Versorgungsspannung 230V +6 %, 112 % oder 24V + 10 %, -15 % AC
Frequenz 50 Hz
Leistungsaufnahme max. 19 VA
Stellsignal 3 - Punkt, (0)4-20mA,0-10V
Nennkraft 2000 N \ 3200 N \ 4000 N
Hub max. 20 a 40 mm
Schutzart IP 65
Maximale Mediumtemperatur bestimmt durch die verwendete Armatur
Zulassige Umgebungstemperatur -20 bis 60°C
Zuldssige Umgebungsfeuchte 5 bis 100 % mit Kondensation
Gewicht 4 kg
AnschluBschema des Antriebs
¢ 12
™ m 1
sz SO Mz MO KPO Vv
N TN Tl Wit
— -<om 4-20mA
1 I * _ + | -
[1]2]3]a]s]e]| [7] Ts]o] [1o] [11]12] | [1a]1a]15] | [16]17]18] | [1a[1s] | | [14]1s] [17]1s]
@
AC 230V 50Hz AC 24V
AC 24V 50Hz ‘ —(‘ ‘
N
AC 230V 50Hz
AC 24V 50Hz
c MO - Kraftschalter fir Servomotorposition “OFFEN”
— " MZ - Kraftschalter fur Servomotorposition “GESCHLOSSEN”
SO - Signalschalter fur Servomotorposition “OFFEN”

0-10V U N
0-20mA AC 230V 50Hz
4-20mA AC 24V 50Hz

SZ - Signalschalter fir Servomotorposition “GESCHLOSSEN”
KPO - Endlagenschalter fiir Servomotorposition "OFFEN”

M - Motor
C - Kondensator
\% - Viderstandgeber Riickmelder 100 Q
— 11 - Viderstandgeber Rickmelder mit Wandler 4-20 mA - zweidraht Ausfiihrung
(7] Tsls] [n]e] 12 - Viderstandgeber Riickmelder mit Wandler - eigene Speisung 24V AC
® +| |- C1 - Kapacitive Rickmelder mit Wandler 4-20 mA
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Antriebsspezifikation PTN 2

PTN 2 X | X | X|X|X]|X|X|X|Nennkraft [KN] Stellgeschwindigkeit [mm.min™'] Leist.-aufn.
2|0 2 10, 16, 25, 32 7 VA
32 3,2 10, 16, 25, 32 9 VA
410 4 10, 16, 25 15,5 VA

g giovvngH:Z Versorg.-spann. des Kleinmotors
1 10
2 16 Stellgeschwindigkeit [mm.min’]
3 25
4 32
0 Ohne Ausstattung
1 Austritt 0- 10 V
2 Austritt 0 - 20 mA Selbstandige Versorgung 24 V
3 Austritt 4 - 20 mA
4 Austritt 4 - 20 mA Zweiadriger Anschluf
5 Austr!tt 0-100Q 1x Widerstandssignal
6 Austritt 0 - 100 Q 2x
7 Austritt - Kapacitive Rickmelder 4 - 20 mA
7 Flansch D44 Spindel mit dem Einstich  Hub 20 mm
8 Flansch D44 Spindel mit dem Einstich  Hub 40 mm
0 MO; MZ
2 MO; MZ; SO; SZ
9 Nach Vereinbarung Anzahl Mikroschalter
4120
7140 Zugstangenhub [mm]
Bemerkung:

Die Tabele guilt fiir 3-Punkt steuerung.
Walbare Steuersignale 0 - 10 V, 0 - 20 mA, 4 - 20 mA a mit handbatetigung drauf3en.
(Bestellbeispiel: PTN 2 - XX. XX.XX.XX / steuerung 4 - 20 mA)

Antriebsabmessungen PTN 2
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Elektromechanische Antriebe
ANT40.11 LDM

Beschreibung

Die Antirebe sind fir Regler mit stetigem (0...10 V und/oder
4..20 mA) oder schaltendem Ausgang (2- oder 3-Punkt-
Steuerung) bestimmt. Zum Betatigen der Durchgangs- oder
Dreiwegeventile der Typenreihen RV 113.und RV 2xx.
Gehause besteht aus selbstverldschendem Kunststoff,
Schritt-Motor, Steuerelektronik, LED-Anzeige, wartungsfreies
Getriebe aus Sinterstahl, Montagesaule aus Nirostahl und
Montagebligel aus Leichtmetallguss fir den Ventilanbau.
Elektrische Anschlisse (max. 2,5 mm2) mit Schraub-
klemmen. Drei ausbrechbare Kabeldurchfihrungen fur
M20x1,5 (2x) und M16x1,5. Standartlieferung enthalt eine
Kabelverschraubung M20x1,5.

Verwendung

Je nach Anschlussart (siehe Anschlussplan) kann der Antrieb
als stetiger (0...10 V und/oder 4...20 mA), als 2-Punkt (auf-zu)
oder als 3-Punkt Antrieb (auf-stop-zu) verwendet werden.

Die externe Handkurbel ermdglicht die manuelle Positionsein-
stellung. Beim Ausklappen der Handkurbel wird der Motor
ausgeschaltet. Nach dem Rickklappen der Handkurbel wird
die Sollstellung wieder angefahren (ohne Initialisierung). Wird
die Handkurbel ausgeklappt, verharrt der Antrieb in dieser
Stellung.

Technische Parameter

Montagelage

Senkrecht stehend bis waagerecht.

Technologie SUT

Den Antrieb is mdglich durch Regler mit stetigem (0...10 V
und/oder 4...20 mA) oder schaltendem Ausgang (2- oder 3-
Punkt-Steuerung) steuern. Versorgungsspannung, Kennlinie-
wahl und Stellzeit sind einstellbar.

Eigenschaften

- elektronische, kraftabhangige Abschaltung mittels
Anschlagen im Gerat oder am Ventil

- automatische Anpassung an den Ventilhub

- Kodier-schalter zur Auswahl von Kennlinie und Laufzeit

- Handkurbel fir externe Handverstellung mit Motoraus-
schaltung und als Ausloser zur Neuinitialisierung

- Maoglichkeit der externen Wirksinnumschaltung
(Speisespannung auf Anschluss 2a oder 2b)

Typ ANT40.11

Bezeichnung in Typennummer des Ventiles EVH

Ausfuhrung Elektrischer Ventilantrieb mit SUT Stellungsregler
Versorgungsspannung 24V AC,24VDC 230 VAC
Frequenz 50 Hz

Leistungsaufnahme 18 VA

Steuersignal 0-10V,4-20 mA, 3(2)-Punkte \ 3-Punkte

Stellzeit Einstellbar 2, 4, 6 s.mm"
Nennkraft 2500 N

Hub 20 und 40 mm

Schutzart IP 65

Maximale Mediumtemperatur 200°C, mit Zwischenstiick bis 240°C
Zulassige Umgebungstemperatur -10 bis 55°C

Zulassige Umgebungsfeuchte <95%r. v.

Gewicht 4,5 kg
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Zubehor

0313529 001

Splitrange-Einheit zum Einstellen von Sequenzen.

0372332 001

Module steckbar fiir 230 V + 15%, Speisespannung und 3-Punkt Ansteuerung, zusatzliche Leistung 2 VA

0372333 001
Belastung 100 mAund 12V "

2 Hilfsumschaltkontakte stufenlos einstellbar, zul. Belastung 6(2) A und 12...250 V, min.

0372333 002

2 Hilfsumschaltkontakte mit Goldkontakt flir Schaltung von kleinen Strémen
ab 1 mA und Spannung bis max. 30 V, weiterer Bereich 3(1) Aund 12...250 V 1) "

0372334 001
0372334 002

Potenciometer 2000 Q, 1 W, 24 V "
Potenciometer 130 Q, 1 W, 24 V "

0372334 006 | Potenciometer 1000 Q, 1 W, 24 V "

0372336 910 | Zwischenstlck fir Medien 200 bis 240°C

0386263 001 | Kabelverschraubung M16 x 1,5

0386263 002

Kabelverschraubung M20 x 1,5 (Standartlieferung enthalt eine Kabelverschraubung M20x1,5)

“Nur ein Zubehor ist verwenbar

Funktion

Initialisierung und Riickmeldesignal

Der Antrieb initialisiert sich selbststandig, wenn dieser als
stetiger Antrieb angeschlossen ist. Zuerst mufy Antrieb mit
Ventilspindle verbunden werden. Sobald erstmalig eine
Spannung an den Antrieb angelegt ist, fahrt der Antrieb den
unteren Anschlag des Ventils an, dann wird der obere
Anschlag angefahren und der Wert Gber ein Wegemesssytem
erfasst und gespeichert. Das Steuersignal und die
Rickmeldung werden an diesem effektiven Hub angepasst.
Bei einer Spannungsunter-brechung oder der Wegnahme der
Speisespannung wird keine Neuinitialisierung durchgefiihrt.
Die Werte bleiben gespeichert.

Zur Neuinitialisierung muss der Antrieb unter Spannung sein.
Eine Initialisierung wird ausgeldst in dem man die Handkurbel
zweimal, innerhalb 4 Sekunden, ausklappt und einklappt.
Dann blinken beide LED's rot.

Wahrend der Initialisierung ist das Rickmeldesignal inaktiv
oder entspricht dem Wert "0". Initialisiert wird mit der
kirzesten Laufzeit. Die Neuinitialisierung ist erst gultig wenn
der ganze Vorgang abgeschlossen ist. Ein zusatzliches
Ausklappen der Handkurbel unterbricht den Vorgang.

Wenn der Ventilantrieb eine Blockierung detektiert meldet er
dies, indem das Rickmeldesignal nach ca. 90 s auf 0 V
gesetzt wird. Wahrend dieser Zeit wird der Antrieb jedoch
versuchen, die Blockierung zu uberwinden. Falls die
Blockierung Uberwunden werden kann, wird die normale
Regelfunktion wieder aktiviert und das Ruckmeldesignal ist
wieder vorhanden.

Bei einer 2-Punkt oder 3-Punkt Steuerung wird keine
Initialisierung durchgefihrt. Das Riickmeldesignal ist inaktiv

Anschluss als 2-Punkt Ventilantrieb (24 V)

Diese Ansteuerung (AUF/ZU) kann Gber zwei Adern erfolgen.
Die Spannung wird an den Klemmen 1 und 2a angelegt. Durch
Anlegen der Spannung (24 V) an der Klemme 2b, fahrt die
Kupplungsstange aus und 6ffnet das Ventil. Nach Abschalten
dieser Spannung fahrt der Antrieb in die entgegengesetzte
Endstellung und schliesst das Ventil. In den Endstellungen
(Ventilanschlag oder Erreichen des maximalen Hubes) oder
bei Uberlastung spricht die elektronische Motorabschaltung
an (keine Endschalter).

Mit dem Kodierschalter konnen die Laufzeiten eingestellt
werden. Die Kennlinie ist hierbei nicht wahibar (resultierend ist
die Kennlinie des Ventils). Die Klemmen 3i, 3u und 44 dirfen
nichtangeschlossen sein.

Anschluss als 3-Punkt Ventilantrieb (24 V)
Durch Anlegen einer Spannung an der Klemme 2a (bzw. 2b)

kann das Ventil in jede beliebige Stellung gefahren werden.
Wird eine Spannung auf Klemme 1 und 2b gelegt, fahrt die
Kupplungsstange aus und 6ffnet das Ventil. Sie fahrt ein und
schliesst das Ventil, wenn der Stromkreis iber Klemme 1 und
2ageschlossen wird.

In den Endstellungen (Ventilanschlag oder Erreichen des
maximalen Hubes) oder bei Uberlastung spricht die
elektronische Motorabschaltung an (keine Endschalter).
Durch Vertauschen der Anschlisse kann die Hubrichtung
geandertwerden.

Mit dem Kodierschalter werden die Laufzeiten eingestellt. Die
Kennlinie ist hierbei nicht wahlbar (resultierend ist die
Kennlinie des Ventils). Die Klemmen 3i, 3u und 44 durfen nicht
angeschlossen sein.

Anschluss als 3-Punkt Ventilantrieb mit 230V

Das Zubehérmodul wird im Anschlussraum aufgesteckt und
dann fur den 3-Punkt Modus angeschlossen. Bei Verwendung
dieses Zubehdrs steht nur die Regelung im 3-Punkt Modus zur
Verfligung. Mit dem Kodierschalter auf der Grundplatine
kdénnen die Laufzeiten gewahlt werden. Die Kennlinie ist nicht
wahlbar. Ausschlaggebend ist die Kennlinie des Ventils.

Im Modul ist ein Schalter eingebaut, dieser wird beim Einbau
des Moduls automatisch in die richtige Position gebracht. Bei
diesem Antrieb (ohne Federriickzug ) befindet sich der
Schalthebel in der unteren Position.

Das Zubehdrmodul ist fur 2-Punkt Ansteuerung nicht
geeignet.

Anschluss an eine Steuerspannung
(0...10 Vund/oder4...20 mA)

Der eingebaute Stellungsregler steuert den Antrieb in Abhan-
gigkeit des Regler-Stellsignals y.

Als Steuersignal dient ein Spannungssignal (0...10 V) an
Klemme 3u, oder ein Stromsignal an Klemme 3i. Liegt an
beiden Klemmen (3u (0...10 V) und 3i (4...20 mA)) gleichzeitig
ein Steuersignal an, hat der Eingang mit dem héheren Wert
Prioritat.

Wirksinn 1 (Netzspannung auf Klemme 2a):

Bei steigendem Stellsignal fahrt die Kupplungsstange aus und
offnet das Ventil (Regelast).

Wirksinn 2 (Netzspannung auf internem Anschluss 2b):

Bei steigendem Stellsignal fahrt die Kupplungsstange ein und
schliesst das Ventil (Regelast).

Der Anfangspunkt sowie die Aussteuerspanne sind fest
eingestellt. Zum Einstellen von Teilbereichen (und nur flr
Spannungseigang 3u) ist eine Splitrange-Einheit als Zubehor
erhaltlich (siehe Zubehdr : Splitrange-Einheit), welche fir den
Einbau im Antrieb vorgesehenist.

Nach Anlegen der Speisespannung und nach der
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Initialisierung fahrt der Antrieb, je nach Steuersignal, jeden
Ventilhub zwischen 0% und 100% an. Dank der Elektronik und
des Wegemesssystems geht kein Hub verloren, und der
Antrieb bendtigt keine periodische Nachinitialisierung. Beim
Erreichen der Endstellungen wird diese Position Uberpruift,
gegebenenfalls korrigiert und neu gespeichert. Der
Parallellauf von mehreren Antrieben desselben SUT-Typs ist
somit gewahrleistet. Das Rickmeldesignal yO = 0..10 V
entspricht dem effektiven Ventilhub von 0 bis 100%.

Wird im Wirksinn 1 das Steuersignal 0...10 V unterbrochen,

LED-Anzeige

fahrt die Spindel ganz ein und das Ventil wird geschlossen.
Um das Ventil 6ffnen zu kdnnen (Wirksinn 1), muss eine
Spannung von 10V zwischen Klemme 1 und 3u ange-
schlossen werden, oder auf Wirksinn 2 umgeschaltet werden.
Mit dem Kodierschalter kann die Kennlinie des Ventils
eingestellt werden. Eine gleichprozentige und quadratische
Kennlinie kann nur erzeugt werden, wenn der Antrieb als
stetiger Antrieb verwendet wird. Mit weiteren Schaltern
kénnen die Laufzeiten gewahlt werden (bei 2-Punkt, 3-Punkt
oder stetiger Funktion anwendbar).

Beide LEDs blinken rot: Initialisierung

Obere LED leuchtet rot: Oberer Anschlag, oder Position "ZU" erreicht

Untere LED leuchtet rot: Unterer Anschlag, oder Position "AUF" erreicht

Obere LED blinkt griin: Antrieb lauft, steuert gegen Position "ZU"

Obere LED leuchtet griin: Antrieb steht, letzte Laufrichtung "ZU"

Untere LED blinkt griin: Antrieb |4uft, steuert gegen Position "AUF"

Untere LED leuchtet griin: Antrieb steht, letzte Laufrichtung "AUF"

Beide LEDs leuchten griin: Wartezeit nach dem Einschalten oder nach der Notstellung

Keine LED leuchtet: Keine Spannungsversorgung (Klemme 2a oder 2b)

Beide LEDs blinken rot und griin: Antrieb befindet sich im manuellen Betrieb

Verwendung des Zubehors

Splitrange-Einheit

Dieses Zubehdr kann in den Antrieb eingebaut, oder extern in
einer elektrischen Verteilerdose untergebracht werden. Der
Anfangspunkt Uo sowie die Aussteuerspanne AU lassen sich
mittels Potentiometer einstellen. Damit kdnnen mit dem
Steuersignal des Reglers mehrere Stellgerate in Sequenz
oder in einer Kaskade betatigt werden. Das Eingangssignal
(Teilbereich) wird in ein Ausgangssignal von 0..10 V
umgewandelt.

Hilfsumschaltkontakt

Doppelhilfsumschaltkontakt 0372333 001

- Schaltvermbégen max. 250 V~, Strom min. 250 mAbei 12V
(oder20 mAbei20V)

- Schaltvermégen max. 12...30 V=, Strom max. 100 mA

Doppelhilfsumschaltkontakt - gold 0372333 002
- Schaltvermégen max. 250 V~, Strom min. 1 mAbei 5V
- Schaltvermégen max. 0,1...30 V=, Strom 1...100 mA

Bei einmaliger Verwendung Uber den Bereich bis 10 mA oder
bis 50 V ist die Gold- schicht eliminiert. Der Schalter kann nur
noch flir hdhere Schaltleistung verwendet werden.

CE - Konformitat

Projektierungs-und Montagehinweise

Im Gehause befinden sich drei ausbrechbare Kabeldurch-
fuhrungen, die beim Einschrauben der Kabeldurchfiihrung
automatisch ausgebrochen werden. Das Konzept Schritt-
motor/Elektronik gewahrleistet den Parallellauf mehrerer
Ventilantriebe desselben Typs. Der Querschnitt des
Anschlusskabels ist in Abhangigkeit von der Leitungslange
und der Anzahl der Antriebe zu wahlen. Wir empfehlen bei funf
parallel geschalteten Antrieben und einer Leitungslange von
50 m einen Kabelquerschnitt von 1,5 mm?zu verwenden.

Montage im Freien

Wir empfehlen die Gerate gegen Witterungseinflisse
zusatzlich zu schitzen, wenn diese ausserhalb des
Gebaudes montiert werden.

Warnhinweise

Bei hoher Mediumstemperatur im Ventil, kénnen die
Antriebssaulen und die Spindel ebenso hohe Temperaturen
annehmen. Max. Umgebungstemperature 55°C kann nicht
Uberschritten werden. Bei hoher Mediumstemperatur im Ventil
ist empfohlen, das Ventil zu isolieren (z B. Warmeisolation
IKA, Siehe Katalogblatt 01-09.6)

Wenn durch das Ausfallen des Stellglieds Schaden entstehen
kénnen, so mussen weiteren Schutzmassnahmen vorge-
sehen werden.

EMV Richtlinie 89/336/EWG

Maschienen Richtlinie 98/37/EWG/I/B

Niederspannungsrichtlinie 73/23/EWG

EN 61000-6-1 EN 1050 EN 60730 1

EN 61000-6-2 EN 60730-2-14

EN 61000-6-3 Ubespannungkategorie Il
EN 61000-6-4 Verschmutzungsgrad lI
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Schalterkodierung

Antriebskennlinie (Schalter 3 und 4)
-wahlbar nur fiir Antrieb mit SUT Stellungsregler

Antriebsacharakteristik ANT40
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Hub [%]
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N

30 /
/
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P
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40 50 60 70 80

Eintrittsignal [%]

Laufzeit (Schalter 1 und 2)
-wahlbar fur alle Ausfihrungen

90

—&—B
—¥—C
—&—D

C |
C |~

| »
| EmlES

| »
(.|~

>
]|~

On

On

A (linear)

B (quadratisch)

C (logaritmisch)

D (gleichprozentig)

Laufzeit Schaltereinstellung Laufzeit fir 20 mm Hub | Laufzeit fir 40 mm Hub
1234

2s/mm HH on 40s +1 80s+2
1234

4s/mm HH on 80s+2 160 s + 4
1234 1234

6s/mm HH on Hﬂ on 120s + 4 240s+8

Bemerkung: Werkeinstellung fettgedruckt.
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Massbilder des Antriebes und des Zwischenstiickes fur hohere Temperature
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AnschluBschema des Antriebs

ANT 40.11 Variante 1 (3P)
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S3; S4 = Charakteristik 0 oV
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AnschluBRschema des Zubehores

313529 372332
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Elektromechanische Antriebe
ANT40.11S, ANT40.11R LDM

Beschreibung

Die Antirebe sind fir Regler mit stetigem (0...10 V und/oder
4..20 mA) oder schaltendem Ausgang (2- oder 3-Punkt-
Steuerung) bestimmt. Zum Betéatigen der Durchgangs- oder
Dreiwegeventile der Typenreihen RV 113.und RV 2xx. Der
Ventilantrieb verflgt Uber eine Federfunktion mit definierter
Endstellung bei Spannungsausfall oder bei Ansprechen eines
Begrenzers.Gehause besteht aus selbstverloschendem
Kunststoff, SchrittMotor, Steuerelektronik, LED-Anzeige,
wartungsfreies Getriebe aus Sinterstahl, Federpaket,
Montagesaule aus Nirostahl und Montageblgel aus
Leichtmetallguss fiir den Ventilanbau. Elektrische Anschlisse
(max. 2,5 mm2) mit Schraubklemmen. Drei ausbrechbare
Kabeldurchfihrungen fir M20x1,5 (2x) und M16x1,5.
Standartlieferung enthalt eine Kabelverschraubung M20x1,5.

Verwendung

Je nach Anschlussart (siehe Anschlussplan) kann der Antrieb
als stetiger (0...10 V und/oder 4...20 mA), als 2-Punkt (auf-zu)
oder als 3-PunktAntrieb (auf-stop-zu) verwendet werden.

Die externe Handkurbel ermdglicht die manuelle Positionsein-
stellung. Beim Ausklappen der Handkurbel wird der Motor
ausgeschaltet. Nach dem Riickklappen der Handkurbel wird
die Sollstellung wieder angefahren (ohne Initialisierung). Wird
die Handkurbel ausgeklappt, verharrt der Antrieb in dieser
Stellung.

Technische Parameter

Montagelage

Senkrecht stehend bis waagerecht.

Technologie SUT

Den Antrieb is moglich durch Regler mit stetigem (0...10 V
und/oder 4...20 mA) oder schaltendem Ausgang (2- oder 3-
Punkt-Steuerung) steuern. Versorgungsspannung, Kennlinie-
wahlund Stellzeit sind einstellbar.

Eigenschaften

- elektronische, kraftabhangige Abschaltung mittels
Anschlagenim Gerat oder am Ventil

- automatische Anpassung an den Ventilhub

- Kodier-schalter zur Auswahl von Kennlinie und Laufzeit

- Handkurbel fiur externe Handverstellung mit Motoraus-
schaltung und als Ausldser zur Neuinitialisierung

- Moglichkeit der externen Wirksinnumschaltung
(Speisespannung aufAnschluss 2a oder 2b)

Direkte und indirekte Funktion des

Antriebes

Direkte Funktion (NO) — bei Stromausfall fahrt Ventilspindel
aus und Offnet direkten Weg.

Indirekte Funktion (NC) - bei Stromausfall fahrt Ventilspindel
einund schliesst direkten Weg

Typ ANT40.11S \ ANT40.11R
Bezeichnung in Typennummer des Ventiles EVI
Ausflihrung Elektrischer Antrieb mit Federriickzug und mit SUT Stellungsregler
Versorgungsspannung 24VAC,24VDC| 230V [24VAC,24VDC[ 230V
Frequenz 50 Hz
Leistungsaufnahme im Betrieb 20 VA, im Stillstand 7 VA
Steuersignal 0-10V, 4-20 mA, 0-10V, 4-20 mA,

3(2)-Punkte $-Punkte 3(2)-Punkte S-Punkte
Stellzeit Einstellbar 2, 4, 6 s.mm"
Laufzeit der Riickstellfunktion 15 - 30 s nach Hub
Hub indirekt Zu (NC) \ direkt Auf (NO)
Schutzart 2000 N
Hub 20240 mm
Schutzgrad IP 66
Maximale Mediumtemperatur 200°C, mit Zwischenstiick bis 240°C
Zulassige Umgebungstemperatur -10 bis 55°C
Zulassige Umgebungsfeuchte <95 %r. v.
Gewicht 6,1 kg
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Zubehor

0313529 001

Splitrange-Einheit zum Einstellen von Sequenzen.

0372332 001

Module steckbar fiir 230 V + 15%, Speisespannung und 3-Punkt Ansteuerung, zusatzliche Leistung 2 VA

0372333 001
Belastung 100 mAund 12V "

2 Hilfsumschaltkontakte stufenlos einstellbar, zul. Belastung 6(2) A und 12...250 V, min.

0372333 002

2 Hilfsumschaltkontakte mit Goldkontakt flir Schaltung von kleinen Strémen
ab 1 mA und Spannung bis max. 30 V, weiterer Bereich 3(1) Aund 12...250 V 1) "

0372334 001
0372334 002

Potenciometer 2000 Q, 1 W, 24 V "
Potenciometer 130 Q, 1 W, 24 V "

0372334 006 | Potenciometer 1000 Q, 1 W, 24 V "

0372336 910 | Zwischenstlck fir Medien 200 bis 240°C

0386263 001 | Kabelverschraubung M16 x 1,5

0386263 002

Kabelverschraubung M20 x 1,5 (Standartlieferung enthalt eine Kabelverschraubung M20x1,5)

“Nur ein Zubehor ist verwenbar

Funktion

Nach einem Neustart, oder einem Start nach Auslosen der
Ruckstellung (Klemme 21), vergehen bis zu 45 s Wartezeit bis
derAntrieb erneut zur Verfugung steht.

Initialisierung und Riickmeldesignal

Der Antrieb initialisiert sich selbststandig, ob stetig, 2-Punkt
oder 3-Punkt. Sobald erstmalig eine Spannung an den Antrieb
angelegt und die Wartezeit abgelaufen ist, fahrt der Antrieb
den unteren Anschlag des Ventils an und ermdglicht somit die
automatische Verbindung mit der Ventilspindel. An-
schliessend wird der obere Anschlag angefahren und der Wert
Uber ein Wegemesssytem erfasst und gespeichert. Das
Steuersignal und die Rickmeldung werden an diesem
effektiven Hub angepasst. Nach einer Spannungs-
unterbrechung oder einem Federriickzug wird keine
Neuinitialisierung durchgefiihrt. Die Werte bleiben ge-
speichert.

Zur Neuinitialisierung, muss der Antrieb unter Spannung sein.
Eine Initialisierung wird ausgelost in dem man die Handkurbel
zweimal, innerhalb 4 Sekunden, ausklappt und einklappt.
Dann blinken beide LED's rot.

Wahrend der Initialisierung ist das Rickmeldesignal inaktiv
bzw. entspricht dem Wert "0". Initialisiert wird mit der
kirzesten Laufzeit. Die Neuinitialisierung ist erst gultig wenn
der ganze Vorgang abgeschlossen ist. Ein zusatzliches
Ausklappen der Handkurbel unterbricht der Vorgang.

Wenn der Ventilantrieb eine Blockierung detektiert, meldet er
dies, indem das Rickmeldesignal nach ca. 90 s auf 0 V
gesetzt wird. Wahrend dieser Zeit wird der Antrieb jedoch
versuchen, die Blockierung zu uberwinden. Falls die
Blockierung Uberwunden werden kann, wird die normale
Regelfunktion wieder aktiviert, das Ruckmeldesignal ist
wieder vorhanden.

Federriickzug

Bei Ausfall bzw. Abschaltung der Speisespannung, oder
Ansprechen eines Uberwachungskontaktes, gibt der
burstenlose Gleichstrom-Motor das Getriebe frei, und der
Antrieb wird mittels der vorgespannten Feder in die jeweilige
Endposition (je nach Ausfiihrung) gefahren. Hierbei wird die
Regelfunktion des Antriebes 45 s lang gesperrt (beide LED
leuchten griin), so dass die Endposition in jedem Fall erreicht
werden kann. Die Ruckstellgeschwindigkeit wird mit Hilfe des
Motors gesteuert, so dass es zu keinen Druckstéssen in der
Leitung kommt. Der birstenlose Gleichstrom-Motor hat drei
Funktionen: als Magnet zum Halten der Stellung, als Bremse
indem er als Generator fungiert und als Motor flur die
Regelfunktion. Nach einer Federriickzug Funktion, Initialisiert
sich der Antrieb nicht neu.

Anschluss als 2-Punkt Ventilantrieb (24 V)

Diese Ansteuerung (AUF/ZU) kann Uber zwei Adern erfolgen.
Die Spannung wird an den Klemmen 1, 2a und 21 angelegt.
Durch Anlegen der Spannung (24 V) an der Klemme 2b, fahrt
die Kupplungsstange aus und offnet das Ventil. Nach
Abschalten dieser Spannung fahrt der Antrieb in die
entgegengesetzte Endstellung und schliesst das Ventil. In den
Endstellungen (Ventilanschlag oder Erreichen des maxima-
len Hubes) oder bei Uberlastung spricht die elektronische
Motorabschaltung an (keine Endschalter).

Mit dem Kodierschalter kénnen die Laufzeiten eingestellt
werden. Die Kennlinie ist hierbei nicht wahlbar (resultierend ist
die Kennlinie des Ventils). Das Ruckmeldesignal ist aktiv
sobald die Initialisierung durchgefihrt ist und an Klemme 21
eine Spannung anliegt. Die Klemmen 3i, 3u durfen nicht
angeschlossen sein.

Anschluss als 3-Punkt Ventilantrieb (24 V)

Durch Anlegen einer Spannung an der Klemme 2b (bzw. 2a)
und 21 kann das Ventil in jede beliebige Stellung gefahren
werden. Wird eine Spannung auf Klemme 1 und 2b gelegt,
fahrt die Kupplungsstange aus und 6ffnet das Ventil. Sie fahrt
ein und schliesst das Ventil, wenn der Stromkreis Uber
Klemme 1 und 2a geschlossen wird.

In den Endstellungen (Ventilanschlag oder Erreichen des
maximalen Hubes) oder bei Uberlastung spricht die
elektronische Motorabschaltung an (keine Endschalter).
Durch Vertauschen der Anschlisse kann die Hubrichtung
geandertwerden.

Mit dem Kodierschalter werden die Laufzeiten eingestellt. Die
Kennlinie ist hierbei nicht wahlbar (resultierend ist die
Kennlinie des Ventils). Das Ruckmeldesignal ist aktiv sobald
die Initialisierung durchgefuhrt ist und die Klemme 21 eine
Spannung anliegt. Die Klemmen 3i und 3u dirfen nicht
angeschlossen sein.

Anschluss als 3-Punkt Ventilantrieb mit 230V

Das Zubehérmodul wird im Anschlussraum aufgesteckt und
dann fur den 3-Punkt Modus angeschlos-sen. Bei
Verwendung dieses Zubehors steht nur die Regelung im 3-
Punkt Modus zur Verfiigung. Mit dem Kodierschalter auf der
Grundplatine kénnen die Laufzeiten gewahlt werden. Die
Kennlinie ist nicht wahlbar. Ausschlaggebend ist die Kennlinie
des Ventils.

Im Modul ist ein Schalter eingebaut, dieser wird beim Einbau
des Moduls automatisch in die richtige Position gebracht. Bei
dieser Anwendung befindet sich der Schalthebel in der oberen
Position.

Das Zubehdrmodul ist fur 2-Punkt Ansteuerung nicht
geeignet.
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Anschluss an eine Steuerspannung (0...10 V und/oder
4..20 mA)

Der eingebaute Stellungsregler steuert den Antrieb in
Abhangigkeit des Regler-Stellsignals y.

Als Steuersignal dient ein Spannungssignal (0...10 V=) an
Klemme 3u, oder ein Stromsignal an Klemme 3i. Liegt an
beiden Klemmen (3u (0...10 V) und 3i (4...20 mA)) gleichzeitig
ein Steuersignal an, hat der Eingang mit dem héheren Wert
Prioritéat.

Wirksinn 1 (Netzspannung auf Klemme 2a):

Bei steigendem Stellsignal fahrt die Kupplungsstange aus und
offnet das Ventil (Regelast).

Wirksinn 2 (Netzspannung aufinternem Anschluss 2b):

Bei steigendem Stellsignal fahrt die Kupplungsstange ein und
schliesstdas Ventil (Regelast).

Der Anfangspunkt sowie die Aussteuerspanne sind fest
eingestellt. Zum Einstellen von Teilbereichen (und nur fir
Spannungseigang 3u) ist eine Splitrange-Einheit als Zubehor
erhaltlich (siehe Zubehor: Splitrange-Einheit), welche fir den
Einbau im Antrieb vorgesehen ist.

LED-Anzeige

Nach Anlegen der Speisespannung und nach der Initialisie-
rung fahrt der Antrieb, je nach Steuersignal, jeden Ventilhub
zwischen 0% und 100% an. Dank der Elektronik und des
Wegemesssystems geht kein Hub verloren, und der Antrieb
bendtigt keine periodische Nachinitialisierung. Beim
Erreichen der Endstellungen wird diese Position berprift,
gegebenenfalls korrigiert und neu gespeichert. Der
Parallellauf von mehreren Antrieben desselben SUT-Typs ist
somit gewahrleistet. Das Rickmeldesignal yO = 0..10 V
entspricht dem effektiven Ventilhub von 0 bis 100%.

Wird im Wirksinn 1 das Steuersignal 0...10 V unterbrochen,
fahrt die Spindel ganz ein und das Ventil wird geschlossen.
Um das Ventil 6ffnen zu kénnen (Wirksinn 1), muss eine
Spannung von 10V zwischen Klemme 1 und 3u
angeschlossen werden, oder auf Wirksinn 2 umgeschaltet
werden.

Mit dem Kodierschalter kann die Kennlinie des Ventils
eingestellt werden. Eine gleichprozentige und quadratische
Kennlinie kann nur erzeugt werden, wenn der Antrieb als
stetiger Antrieb verwendet wird. Mit weiteren Schaltern
koénnen die Laufzeiten gewahlt werden (bei 2-Punkt, 3-Punkt
oder stetiger Funktion anwendbar).

Beide LEDs blinken rot: Initialisierung

Obere LED leuchtet rot: Oberer Anschlag, oder Position "ZU" erreicht

Untere LED leuchtet rot: Unterer Anschlag, oder Position "AUF" erreicht

Obere LED blinkt griin: Antrieb lauft, steuert gegen Position "ZU"

Obere LED leuchtet griin: Antrieb steht, letzte Laufrichtung "ZU"

Untere LED blinkt griin: Antrieb |4uft, steuert gegen Position "AUF"

Untere LED leuchtet griin: Antrieb steht, letzte Laufrichtung "AUF"

Beide LEDs leuchten griin: Wartezeit nach dem Einschalten oder nach der Notstellung

Keine LED leuchtet: Keine Spannungsversorgung (Klemme 2a oder 2b)

Beide LEDs blinken rot und griin: Antrieb befindet sich im manuellen Betrieb

Verwendung des Zubehors

Splitrange-Einheit

Dieses Zubehdr kann in den Antrieb eingebaut, oder extern in
einer elektrischen Verteilerdose untergebracht werden. Der
Anfangspunkt Uo sowie die Aussteuerspanne AU lassen sich
mittels Potentiometer einstellen. Damit kdnnen mit dem
Steuersignal des Reglers mehrere Stellgerate in Sequenz
oder in einer Kaskade betatigt werden. Das Eingangssignal
(Teilbereich) wird in ein Ausgangssignal von 0..10 V
umgewandelt.

Hilfsumschaltkontakt

Doppelhilfsumschaltkontakt 0372333 001

- Schaltvermégen max. 250 V~, Strom min. 250 mAbei 12V
(oder20 mAbei20V)

- Schaltvermégen max. 12...30 V=, Strom max. 100 mA

Doppelhilfsumschaltkontakt - gold 0372333 002
- Schaltvermégen max. 250 V~, Strom min. 1 mAbei 5V
- Schaltvermégen max. 0,1...30 V=, Strom 1...100 mA

Bei einmaliger Verwendung Uber den Bereich bis 10 mA oder
bis 50 V ist die Gold- schicht eliminiert. Der Schalter kann nur
noch flir hdhere Schaltleistung verwendet werden.

Projektierungs-und Montagehinweise

Im Gehause befinden sich drei ausbrechbare Kabeldurch-
fuhrungen, die beim Einschrauben der Kabeldurchfiihrung
automatisch ausgebrochen werden. Das Konzept Schritt-
motor/Elektronik gewahrleistet den Parallellauf mehrerer
Ventilantriebe desselben Typs. Der Querschnitt des
Anschlusskabels ist in Abhangigkeit von der Leitungslange
und der Anzahl der Antriebe zu wahlen. Wir empfehlen bei funf
parallel geschalteten Antrieben und einer Leitungslange von
50 m einen Kabelquerschnitt von 1,5 mm?zu verwenden.

Montage im Freien

Wir empfehlen die Gerate gegen Witterungseinflisse
zusatzlich zu schitzen, wenn diese ausserhalb des
Gebaudes montiert werden.

Warnhinweise

Bei hoher Mediumstemperatur im Ventil, kénnen die
Antriebssaulen und die Spindel ebenso hohe Temperaturen
annehmen. Max. Umgebungstemperature 55°C kann nicht
Uberschritten werden. Bei hoher Mediumstemperatur im Ventil
ist empfohlen, das Ventil zu isolieren (z B. Warmeisolation
IKA, Siehe Katalogblatt 01-09.6)

Wenn durch das Ausfallen des Stellglieds Schaden entstehen
kénnen, so mussen weiteren Schutzmassnahmen vorge-
sehen werden.
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CE - Konformitat

EMV Richtlinie 89/336/EWG Maschienen Richtlinie 98/37/EWG/I/B Niederspannungsrichtlinie 73/23/EWG
EN 61000-6-1 EN 1050 EN 60730 1

EN 61000-6-2 EN 60730-2-14

EN 61000-6-3 Ubespannungkategorie Il

EN 61000-6-4 Verschmutzungsgrad Il
Schalterkodierung

Antriebskennlinie (Schalter 3 und 4)
-wahlbar nur fiir Antrieb mit SUT Stellungsregler

Antriebsacharakteristik ANT40

12 3 4
On
U U A (linear)
12 3 4
On
H i B (quadratisch)
— —E—A
Bl ——3B
E ——c 12 3 4
—&—D on
ﬂ H C (logaritmisch)
12 3 4
On . .
ﬂ H D (gleichprozentig)
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Eintrittsignal [%]
Laufzeit (Schalter 1 und 2)
-wahlbar fur alle Ausfihrungen
Laufzeit Schaltereinstellung Laufzeit fur 20 mm Hub | Laufzeit fir 40 mm Hub
1234
2s/mm wﬂ on 40s + 1 80s+2
1 234
4s/mm HH on 80s+2 160 s + 4
1234 1234
6s/mm HH o Hﬂ o 120 s £ 4 240s%8

Bemerkung: Werkeinstellung fettgedruckt.
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Massbilder des Antriebes und des Zwischenstiickes fur hohere Temperature
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AnschluBRschema des Antriebs
ANT 40.11S
ANT 40.11R Variante 1 (3P)
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AnschluBRschema des Zubehores
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